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WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznél (& wymagania techniczne dotyrz wykonania
i odbioru robot budowlanych, ktoreds wykonywane na przy realizacji zamoéwienia.
1.2. Zakres robo6t obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obggnerymagania dla robét oftych specyfikacjami
technicznymi dla poszczegdlnych asortymentow drogdw
Specyfikacje techniczne stanawi czes¢ Dokumentéw Przetargowych i nale je stosowa
w zlecaniu i wykonaniu rob6t opisanych w podpunktie
1.3. Prace towarzysace i roboty tymczasowe
By wykon& zamdwienie naley obok robot ujtych w przedmiarach wykodgrace towarzysce
takie jak: organizacja zaplecza budowy, wykonarirakowania ulic na czas budowy, zabezpieczeniétrob
w tym w szczegolnii wykopdw, zabezpieczenie pgarowe i inne okrdone w dalszej a&ci ST.
1.4. Teren budowy
Terenem budowy jest pas gruntu przeznaczony pogkdro
1.5 Sposbb opracowania specyfikacji
W rozdziale 1 podanaspdine wymagania dotycgce robét budowlanych obgtych przedmiotem
zamoéwienia, cytupc D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”.W nastpnych rozdziatach podane zostaly

szczeg6towe wymagania dotyce robot budowlanych opartych na ogoinych zaleoni&DDP.



ROZDZIAL 1 — WYMAGANIA OGOLNE

1.1. (D-M-00.00.00) WYMAGANIA OGOLNE
CPV 45200000-9

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngjywmagania dotyece wykonania i odbioru robét
drogowych i mostowych.
1.2. Okreslenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione ponej okrélenia naley rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:
1.2.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie dalagcy budynkiem, stanowty catgé techniczno-
uzytkowa (droga) albo jego €% stanowigca odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (olbiek
mostowy, korpus ziemny, ¢zel).
1.2.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odstyniod jezdni, przeznaczony do ruchu
pieszych.
1.2.3 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchyhstoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz
z wszelkimi urgdzeniami technicznymi zwkzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.
1.2.4. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony zpEg organu wydajcego,
wydany zgodnie z obowzujgcymi przepisami, stanowdy urzdowy dokument przebiegu robot
budowlanych, skncy do notowania zdaraei okoliczndgci zachodzcych w toku wykonywania robét,
rejestrowania dokonywanych odbiorow robot, przekamyia polecé i innej korespondencji technicznej
pomiedzy Irzynierem/ Kierownikiem projektu, Wykonawé projektantem.
1.2.5. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyzoaez przez
Zamawiajcego, o ktérej wyznaczeniu poinformowany jest Wydkwona), odpowiedzialna za nadzorowanie
rob6t i administrowanie kontraktem.
1.2.6. Jezdnia- cz$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.
1.2.7. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonagwapoweaniona do kierowania robotami i
do wystpowania w jego imieniu w sprawach realizacji koktua
1.2.8. Korona drogi- jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikamtpkami, pasami awaryjnego postoju
i pasami dzigjcymi jezdnie.
1.2.9. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem idhgaenia.
1.2.10.Korpus drogowy - nasyp lub ta ¢&¢ wykopu, ktéra jest ograniczona kogodrogi i skarpami rowéw.
1.2.11. Koryto- element uformowany w korpusie drogowym w celwehia w nim konstrukcji nawierzchni.
1.2.12. Ksijzka obmiaréw - akceptowany przez zgniera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowanymi
stronami, stugcy do wpisywania przez Wykonawmbmiaru dokonywanych robot w formie wylicze
szkicow i ew. dodatkowych zmznikéw. Wpisy w ksjzce obmiaréw podlegaj potwierdzeniu przez

Inzyniera/Kierownika projektu.



1.2.13.Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakeege przez Zamawigjego,

niezkedne do przeprowadzenia wszelkich badpréb zwhzanych z ocepjakasci materiatéw oraz robot.

1.2.14.Materiaty - wszelkie tworzywa niezitine do wykonania robét, zgodne z dokumentacpjektovg

i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane pipegniera/Kierownika projektu.

1.2.15.Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstw gheych do przejmowania i rozktadania op@n od

ruchu na podize gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwascieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bigegaio oddziatywaniu ruchu i czynnikow
atmosferycznych.

b) Warstwa wijzgca - warstwa znajdgga sé micdzy warstwy scieralp a podbudow, zapewniajca lepsze
roztozenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudow

c) Warstwa wyréwnawcza - warstwa #4ga do wyrdwnania nierdwldoi podbudowy lub profilu istnigrej
nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna ¢ nawierzchni staca do przenoszenia obgen od ruchu na podie. Podbudowa
moze sklada si¢c z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;.

e) Podbudowa zasadnicza - gornasézpodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni.
Moze ona skladasie z jednej lub dwdch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolna ¢z podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wodyzm i przenikaniem estek podida. Maze
zawierad warstwe mrozoochrong, odsiczapcy lub odcinagcs.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gltéwnymazreeim jest ochrona nawierzchni przed skutkami
dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinajca - warstwa stosowana w celu unietivienia przenikania cgstek drobnych gruntu do
warstwy nawierzchni lacej powye;.

i) Warstwa odgczapca - warstwa stca do odprowadzenia wody przedogtej st do nawierzchni.

1.2. 16Niweleta - wysokdciowe i geometryczne rozwigtie na ptaszcznie pionowego przekroju w Osi

drogi lub obiektu mostowego.

1.2.17.0biekt mostowy - kladka dla pieszych i przepust.

1.2.18.0Odpowiednia (bliska) zgodnéé¢ - zgodné¢ wykonywanych robét z dopuszczonymi tolerancjami, a

jesli przedziat tolerancji nie zostat okeny - z przegjtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla

danego rodzaju rob6t budowlanych.

1.2.19.Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pas terenu przazrony do umieszczania w nim

drogi

i zwigzanych z nj urzdzen oraz drzew i krzewdéw. Pas drogowy imoréwniez obejmowé teren

przewidziany do rozbudowy drogi i budowy gtdzea chronicych ludzi isrodowisko przed ugiliwosciami

powodowanymi przez ruch na drodze.

1.2.20. Pobocze cz$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojapdow, umieszczenia udzen

organizacji i bezpiec#stwa ruchu oraz do ruchu pieszych, zgka jednoczénie do bocznego oparcia

konstrukcji nawierzchni.

1.2.21.Podloze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, 4gcy pod nawierzchgpi do gkbokaici

przemarzania.



1.2.22.Podloze ulepszone nawierzchni gérna warstwa podia, lezagca bezpérednio pod nawierzchaj
ulepszona w celu umbwienia przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego wykonania nawierzchni.
1.2.23. Polecenie lzyniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, dotyce sposobu realizacji robét lub innych spraw
Zwigzanych z prowadzeniem budowy.
1.2.24.Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczradra autorem dokumentacji projektowe;j.
1.2.25. Przedsiwzigecie budowlane- kompleksowa realizacja nhowego g#tenia drogowego lub catkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parametréw geocm®iygh trasy w planie i przekroju podhym)
istniejgcego padczenia.
1.2.26.Przepust— budowla o przekroju poprzecznym zangkyin, przeznaczona do przeprowadzenia cieku,
szlaku vedrowek zwierat dziko zyjacych lub uradzen technicznych przez korpus drogowy.
1.2.27.Przeszkoda naturalna- elementrodowiska naturalnego, stanaey utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przykiad dolina, bagno, rzekaksatalrowek dzikich zwierat itp.
1.2.28. Przeszkoda sztucznadzieto ludzkie, stanowte utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na
przykiad droga, kolej, rurogi, kanat, cig pieszy lub rowerowy itp.
1.2.29.Przetargowa dokumentacja projektowa - cz$¢ dokumentacji projektowej, ktéra wskazuje
lokalizack, charakterystyki wymiary obiektu bdacego przedmiotem robot.
1.2.30.Rekultywacja - roboty majce na celu upogglkowanie i przywrécenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.
1.2.31.8lepy kosztorys- wykaz rob6t z podaniem ich #ici (przedmiarem) w kolejrigi technologicznej ich
wykonania.
1.2.32.Teren budowy - teren udogpniony przez Zamawiggego dla wykonania na nim robdét oraz inne
miejsca wymienione w kontrakcie jako twace cz$¢ terenu budowy.
1.2.33.Zadanie budowlane- cz$¢ przedsiwziecia budowlanego, stanoygia odebng catas¢ konstrukcyjm
lub technologiczg, zdolm do samodzielnego petnienia funkcji techniczrgtkowych. Zadanie ma
poleg& na wykonywaniu rob6t zwzanych z budow modernizacj/ przebudow, utrzymaniem oraz ochrgn
budowli drogowej lub jej elementu.
1.3. Wymagania dotycace robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za jgkavykonanych robo6t, bezpiearswo wszelkich czynnigi
na terenie budowy, metodyzyie przy budowie oraz za ich zgodbhoz dokumenta@j projektovs, ST
i poleceniami layniera/Kierownika projektu.
1.3.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiagcy w terminie okrélonym w dokumentach kontraktowych prze&awykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnienigomawnymi i administracyjnymi, lokalizagj
i wspotrzdne punktow gidéwnych trasy oraz reperéw, dziennikddwy oraz dwa egzemplarze dokumentacji
projektowej i dwa komplety ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziadd@a ochron przekazanych mu punktéw pomiarowych do
chwili odbioru ostatecznego rob6t. Uszkodzone luiiszzzone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy
i utrwali na wtasny koszt.

1.3.2. Dokumentacja projektowa



Dokumentacja projektowaebizie zawierd rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem
podanym w szczeg6towych warunkach umowy, uedigiajgcym podziat na dokumentacprojektov:
— Zamawiajcego; wykaz pozycji, ktére stanawprzetargow dokumentag projektowy oraz projektowy
dokumentagj wykonawca (techniczig) i zostam przekazane Wykonawcy,
- Wykonawcy; wykaz zawieragy spis dokumentacji projektowej, kiokVykonawca opracuje w ramach
ceny kontraktowe;.
1.3.3. Zgodndé robdt z dokumentaci projektows i ST

Dokumentacja projektowa, ST i wszystkie dodatkodekumenty przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu stanowiczes¢ umowy, a wymagania okiilene w chéby jednym z nich §
obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dolentacii.

W przypadku rozbieosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw obawe kolejndé ich
waznosci wymieniona w ,Kontraktowych warunkach ogélnyghOgoinych warunkach umowy”).

Wykonawca nie mee wykorzystywd bigdow lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadoti Inzyniera/Kierownika projektu, ktéry podejmie deayzj
0 wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbienosci, wymiary podane na finie g wazniejsze od wymiaréw okéonych na
podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone mateiiatly zgodne z dokumentacprojektowg i ST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w STedly uwarzane za warteci docelowe, od ktérych
dopuszczalne gsodchylenia w ramach okilenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow éneéntow
budowli musz wykazywa& zgodnd¢ z okr&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mpog
przekracza dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentagprojektows lub ST
i wplynie to na niezadowalgiy jakos¢ elementu budowli, to takie materialy zostarasgpione innymi,

a elementy budowli rozebrane i wykonane ponownikaszt Wykonawcy.
1.3.4. Zabezpieczenie terenu budowy
a) Roboty remontowe i przebudowa (,pod ruchem?”)

Wykonawca jest zobowtany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymarstniecych
obiektow (jezdnie, aegi piesze, znaki drogowe, bariery ochronneadzenia odwodnienia itp.) na terenie
budowy, w okresie trwania realizacji kontrakti,d zakaczenia i odbioru ostatecznego robét.

Wykonawca jest zobowzany do przestrzegania ustaleawartych w uzgodnionym z odpowiednim
zarzdem drogi i organem zagdzapcym ruchem, projekcie organizacji ruchu i zabezpéeia robdét w
okresie trwania budowy. W zateosci od potrzeb i pogpu robét projekt organizacji ruchu powinienchya
biezgco aktualizowany przez Wykonawd<azda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projekjaruzaciji
ruchu, wymaga kalorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczynstaiuje i lgdzie obstugiwat wszystkie
tymczasowe urgdzenia zabezpieczgie takie jak: zaporywiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewsday

ten sposéb bezpiearstwo pojazddéw i pieszych.



Wykonawca zapewni statle warunki widoczciow dzieh i w nocy tych zap6r i znakéw, dla ktorych
jest to nieodzowne ze wzgléw bezpieczestwa. Wszystkie znaki, zapory i inne giizenia zabezpieczgie
bedg akceptowane przezipniera/Kierownika projektu.

W miejscach przylegagych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrddziwyraznie oznakuje
teren budowy, w sposob uzgodniony zyinierem/Kierownikiem projektu.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone digpgpdow i maszyn praagych przy realizaciji
rob6t, Wykonawca odpowiednio oznakuje w spos6b dagmy z Irzynierem/Kierownikiem projektu.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obw publicznie przed ich rozpoeziem w sposéb
uzgodniony z Inynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszdeenw miejscach i iléciach
okreslonych przez layniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnycktérych tré¢ bedzie zatwierdzona
przez Irkyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjnedg utrzymywane przez Wykonawav dobrym
stanie przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebo@j zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w
cere kontraktowg.

1.3.5. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowkek zn& i stosowé w czasie prowadzenia rob6t wszelkie przepisy datye
ochronysrodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawcabzie:

a) utrzymywd teren budowy i wykopy w stanie bez wody staj,

b) podejmowé wszelkie uzasadnione kroki meg¢ na celu stosowaniezglo przepiséw i norm dotygeych
ochronysrodowiska na terenie i wokoét terenu budowy oradzie unik& uszkodzé lub ucizliwosci dla
0s6b lub débr publicznych i innych, a wynigaych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszezei
innych przyczyn powstatych w ngpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegélny wzgdl na:

1) lokalizacg baz, warsztatéw, magazynéw, sktadowisk, ukopovdégalojazdowych,

2) srodki ostranoci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekdw wodnych pyitarh substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
€) mozliwoscia powstania pzaru.

1.3.6. Ochrona przeciwpaarowa

Wykonawca bdzie przestrzedgaprzepisy ochrony przeciwparowej.

Wykonawca bdzie utrzymywd, wymagany na podstawie odpowiednich przepisOwvapyasprzt
przeciwpaarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomiesza@mbiurowych, mieszkalnych, magazynach
oraz w maszynach i pojazdach.

Materialy tatwopalne dxla sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisaabezpieczone
przed dostpem oso6b trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowaozarem wywotanym jako
rezultat realizacji robét albo przez personel Wydway.

1.3.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktére w sposéb trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedy dopuszczone dazycia.



Nie dopuszcza siuzycia materiatdw wywotuyjcych szkodliwe promieniowanie oegéniu wickszym
od dopuszczalnego, oktenego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowezyie do robot bdg miaty aprobai technicza wydarny przez
uprawniony jednostk, jednoznacznie okékjaca brak szkodliwego oddziatywania tych materialtdw na
srodowisko.

Materiaty, ktore s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, a zakaiczeniu robét ich
szkodliwasi¢ zanika (np. materiaty pylaste) mpdy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymaga
technologicznych wbudowania.zéi wymagaj tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien atray
zgock na wycie tych materiatdw od wigiwych organdéw administracji patwowej.

Jezeli Wykonawca ayt materiatdw szkodliwych dla otoczenia zgodniespecyfikacjami, a ichaycie
spowodowato jakiekolwiek zagreniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamaeyaj
1.3.8. Ochrona wiasnéci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochkpoimstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia podziemne, takie
jak rurochgi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadggeych wigcicielami tych urzdzen
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zemajgcego w ramach planu ich lokalizaciji.
Wykonawca zapewni wigiwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzetyieminstalacji i urgdzeh w
czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowizany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezegvezasowy dla wszelkiego
rodzaju robot, ktére majby¢ wykonane w zakresie przefenia instalacji i urgdzea podziemnych na terenie
budowy i powiadond Inzyniera/Kierownika projektu i wladze lokalne o zammrozpoczcia robot. O fakcie
przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonavbegzzwitocznie powiadomi #yniera/Kierownika
projektu i zainteresowane wiadze orazdhie z nimi wspotpracowat dostarczaj wszelkiej pomocy
potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawe¢dZie odpowiadé&za wszelkie spowodowane przez jego
dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchniriie urzagdzer podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamawgizggo.

Jezeli teren budowy przylega do terenéw z zabuglomieszkaniow, Wykonawca bdzie realizowa
roboty w spos6b powodagy minimalne niedogodsoi dla mieszkacéw. Wykonawca odpowiada za
wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowejsiesiztwie budowy, spowodowane jego dziatétim

Inzynier/Kierownik projektu bdzie na bieaco informowany o wszystkich umowach zawartych
pomicdzy Wykonawg a widcicielami nieruchom@i i dotyczicych korzystania z wilasia i drog
wewretrznych. Jednale, ani Irzynier/Kierownik projektu ani Zamawiggy nie kzdzie ingerowat w takie
porozumienia, o ile niegola one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w waachkimowy.

1.3.9. Ograniczenie obaizen osi pojazdow

Wykonawca bdzie stosowa sie do ustawowych ogranicaenaciskOw osi na drogach publicznych
przy transporcie materiatébw i wyposmia na i z terenu robdét. Wykonawca uzyska wszethkezkedne
zezwolenia i uzgodnienia od wlEwych wladz co do przewozu nietypowych wagowo fadiw
(ponadnormatywnych) i o kdym takim przewozie dulzie powiadamiat lzyniera/Kierownika projektu.
Inzynier/Kierownik projektu mege polecé, aby pojazdy nie spemnigje tych warunkéw zostaly usgte z

terenu budowy. Pojazdy powodaog nadmierne obgienie osiowe nie dnl3 dopuszczone nawiezo
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ukonczony fragment budowy w oflrsie terenu budowy i Wykonawcaedizie odpowiadat za napraw
wszelkich robét w ten sposob uszkodzonych, zgodmieleceniami layniera/Kierownika projektu.
1.3.10. Bezpiecasstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcadhie przestrzedgaprzepiséw dotycxrych bezpieczestwa i
higieny pracy. W szczeg6léo Wykonawca ma obowrek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowi@z nie spetigpych odpowiednich wymaga
sanitarnych. Wykonawca zapewni ¢dzie utrzymywat wszelkie ugdzenia zabezpieczgje, socjalne oraz
sprzt i odpowiedni odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie odazzdpewnienia
bezpieczastwa publicznego. Uznajecsize wszelkie koszty zwrzane z wypetnieniem wymagakreslonych
powyzej nie podlegaj odrebnej zaptacie igsuwzgkdnione w cenie kontraktowej.
1.3.11. Ochrona i utrzymanie rob6t

Wykonawca bedzie odpowiadat za ochrom rob6t i za wszelkie materialy i uradzenia uzywane
do rob6t od daty rozpoczcia do daty wydania potwierdzenia zakéczenia robét przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca bdzie utrzymywaé roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaniwimmo by
prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa éjlelementy byly w zadowalggym stanie przez caty
czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jeili Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie hgniera/Kierownika projektu
powinien rozpocgé roboty utrzymaniowe nie [diej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.
1.3.12. Stosowanie eido prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowzany jest zn& wszystkie zargdzenia wydane przez wladze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczhaore g w jakikolwiek sposob zwzane z
wykonywanymi robotami i ¢dzie w peilni odpowiedzialny za przestrzeganie tydstanowié podczas
prowadzenia robot.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych idalzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymaga prawnych odnénie znakéw firmowych, nazw Ilub innych chronionychiaw w
odniesieniu do spetu, materiatéw lub urgdzen uzytych lub zwizanych z wykonywaniem rob6t i w sposéb
ciagly bedzie informowa Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dziataniach,zgustawiajc kopie
zezwolé i inne odnéne dokumenty. Wszelkie straty, koszty ppsiwvania, obcizenia i wydatki wynikie z
lub zwigzane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowyakrye Wykonawca, z wygkiem przypadkéw,
kiedy takie naruszenie wyniknie z wykonania prajekiub specyfikacji dostarczonej przez
Inzyniera/Kierownika projektu.
1.3.13.Réwnowanos¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotase konkretne normy i przepisy, ktore
spetnid majp materiaty, sprt i inne towary oraz wykonane i zbadane robotgdab obowhzywat
postanowienia najnowszego wydania lub poprawionegdania powotanych norm i przepiséw o ile w
warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej. Wypazrlku gdy powotane normy i przepisy gastwowe
lub odnosz si¢ do konkretnego kraju lub regionu, mpofgy¢ rowniez stosowane inne odpowiednie normy
zapewniajce rowny lub wyszy poziom wykonania aipowotane normy lub przepisy, pod warunkiem ich

sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przeyriera/Kierownika projektu. Rdnice pome¢dzy powotanymi
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normami a ich proponowanymi zamiennikami myuby¢ doktadnie opisane przez Wykonamicprzedtaone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.
1.3.14.Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wadiowe, budowle oraz inne pozost&dd o
znaczeniu geologicznym lub archeologicznym odkrygte terenie budowy dola uwazane za wihasnid
Zamawiajcego. Wykonawca zobogdany jest powiadonii Inzyniera/Kierownika projektu i pogbowat
zgodnie z jego poleceniami. zé# w wyniku tych polecé Wykonawca poniesie koszty i/lub wypta
op&nienia w robotach, kynier/Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamaw@m i Wykonawg ustali

wydtuzenie czasu wykonania robét i/lub wysékdwoty, o ktdg nalezy zwickszy¢ cere kontraktove.

2. MATERIALY
2.1.Zr6dka uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanymkavgystaniem jakichkolwiek materiatéw
przeznaczonych do robét, Wykonawca przedstavyrierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,
szczegotowe informacje dotygze proponowanegérodia wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych
materiatéw jak réwnie odpowiednigwiadectwa badalaboratoryjnych oraz prébki materiatow.

Zatwierdzenie partii materiatdw z danegddta nie oznacza automatycznie, wszelkie materiaty
z danegarddia uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowgzany jest do prowadzenia bada celu wykazaniaze materiaty uzyskane
z dopuszczonegirddia w sposob ggly spetniaj wymagania ST w czasie realizacji robot.

2.2. Pozyskiwanie materialdow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwobel wigcicieli i odnagsnych wladz na pozyskanie
materiatow zezrodet miejscowych vdczapc w tozroédta wskazane przez Zamavdieggo i jest zobowizany
dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumentyzed rozpocgciem eksploatacji
zrodta.

Wykonawca przedstawi hynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dokentac
zawierajca raporty z bad@aterenowych i laboratoryjnych oraz proponowamnzez siebie metedvydobycia i
selekcji, uwzgidniajgc aktualne decyzje o eksploatacji, organéw admaggtpaistwowej i samorgdowej.

Wykonawca ponosi odpowiedziakto za spelnienie wymagda ilosciowych i jak&ciowych
materiatow pochodgych zezrédet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wydabymateriatdw, dzieawy i inne jakie okzg
sie potrzebne w zwizku z dostarczeniem materiatéw do robot.

Nadktad czasowo zele z terenu wykopdéw, dokopdw i miejsc pozyskanidematow miejscowych
beds formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypcekutgwacii terenu po ukiczeniu robaot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykop@@ terenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowgdb wykorzystane do rob6t lub odwiezione na odktadavdpdnio do
wymaga umowy lub wskaza Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca nie ¢dzie prowadzi zadnych wykopéw w olgbie terenu budowy poza tymi, ktore
zostaty wyszczegoélnione w dokumentach umowy, chyb® uzyska na to pisemn zgod:

Inzyniera/Kierownika projektu.
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Eksploatacjazrodet materiatéw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgaujacymi
na danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadapce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostamprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowy
i ztozone w miejscu wskazanym przezzyniera/Kierownika projektu. 38 Inzynier/Kierownik projektu
zezwoli Wykonawcy nazaycie tych materiatow do innych robotzrte dla ktorych zostaty zakupione, to koszt
tych materialdw zostanie odpowiednio przewsstowany (skorygowany) przez dyniera/Kierownika
projektu.

Kazdy rodzaj robét, w ktérym znajdupie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykeaaw
wykonuje na wkasne ryzyko, ligz sk z jego nieprzyciem, usurgciem i niezaptaceniem
2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Jali dokumentacja projektowa lub ST przewigupazliwo$¢é wariantowego zastosowania rodzaju
materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powrai Inzyniera/Kierownika projektu o swoim
zamiarze co najmniej 3 tygodnie przegyciem tego materiatu, albo w okresie z8aym, j&li bedzie to
potrzebne z uwagi na wykonanie badaymaganych przez #yniera/Kierownika projektu. Wybrany
i zaakceptowany rodzaj materiatu nie zadoy¢ p&zniej zmieniany bez zgody tgniera/Kierownika projektu.
2.5. Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane msitedo czasu gdydula one uyte do robot,
byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zaalyoswop jakos¢ i whasciwosci i byly dostpne do
kontroli przez lityniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego skladowania materiatldwdsb zlokalizowane w olgbie terenu budowy w
miejscach  uzgodnionych z 4ynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem buglo
w miejscach zorganizowanych przez Wykonaweaakceptowanych przezzyniera/Kierownika projektu.

2.6. Inspekcja wytwarni materiatow

Wytwérnie materiatdw mag by¢ okresowo kontrolowane przezzimiera/Kierownika projektu w
celu sprawdzenia zgodém stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Prablaterialtdow mog by¢
pobierane w celu sprawdzenia ich $eiavosci. Wyniki tych kontroli leda stanowé podstaw do akceptacji
okreslonej partii materiatow pod wzetlem jakdci.

W przypadku, gdy lzynier/Kierownik projektu bdzie przeprowadzat inspekcjvytworni, musz
by¢ spetnione naspujace warunki:

a) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat zapewnicnwspotprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta
materiatdw w czasie przeprowadzania inspekcji,

b) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat wolny dosfp, w dowolnym czasie, do tych gzi wytworni,
gdzie odbywa siprodukcja materiatdw przeznaczonych do realizatjot,

c) Jezeli produkcja odbywa si w miejscu nie nalacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla

Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeproa@nia inspekcji i badiaw tych miejscach.

3. SPRZAT
Wykonawca jest zobowzany do wywania jedynie takiego sptu, ktéry nie spowoduje

niekorzystnego wpltywu na jaké wykonywanych rob6t. Spet uzywany do robét powinien kyzgodny
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z oferp Wykonawcy i powinien odpowiadgpod wzgédem typdw i ildci wskazaniom zawartym w ST lub
projekcie organizacji robét, zaakceptowanym przezyniera/Kierownika projektu; w przypadku braku
ustaléas w wymienionych wyej dokumentach, spgz powinien by uzgodniony i zaakceptowany przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajné¢ sprztu powinny gwarantowa przeprowadzenie robét, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazanidonhyniera/Kierownika projektu.

Sprzt bedacy whlasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania robdt ma byutrzymywany
w dobrym stanie i gotowisi do pracy. Powinien l&yzgodny z normami ochror§rodowiska i przepisami
dotyczicymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy mgnierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw paerdzapcych
dopuszczenie spgtu do wytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bdzie konserwowasprzt jak réwniez naprawia lub wymienia sprzt niesprawny.

Jeeli dokumentacja projektowa lub ST przewiglupozliwo$é wariantowego gycia sprztu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiyiniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze wyboru
i uzyska jego akceptacjprzed uyciem sprztu. Wybrany spr, po akceptacji layniera/Kierownika
projektu, nie mee by pd&zniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkéw

umowy, zostamprzez Irkyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i ni@puszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takiétodkéw transportu, ktdre nie wplyn
niekorzystnie na jaké wykonywanych robét i wigiwosci przewaonych materiatow.

Liczba srodkéw transportu powinna zapewéiprowadzenie robét zgodnie z zasadami &lrg/mi
w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniachyniera/Kierownika projektu, w terminie przewidziany
umowg.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdgdbspetni@a wymagania dotyege przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskéwg i innych parametréw technicznycBrodki
transportu nie spehigje tych warunkdéw magby¢ dopuszczone przez dyniera/Kierownika projektu, pod
warunkiem przywrdcenia stanu pierwotnegytbowanych odcinkéw drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwé na biegco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczeniakagzenia

spowodowane jego pojazdami na drogach publicznyah dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragatdnie z warunkami umowy oraz za j&ko
zastosowanych materiatdw i wykonywanych robét, zd izgodné¢ z dokumentagj projektow,
wymaganiami ST, projektem organizacji robét opraaoywn przez Wykonawec oraz poleceniami
Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metagonywania robét, za dokltadne wytyczenie
w planie i wyznaczenie wysoka wszystkich elementéw robét zgodnie z wymiaramzednymi okrélonymi

w dokumentacji projektowej lub przekazanymi nénpe przez layniera/Kierownika projektu.
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Btedy popetnione przez Wykonawon wytyczeniu i wyznaczaniu rob6t zosgarusungte przez
Wykonawe na wilasny koszt, z wajkiem, kiedy dany hid okaze st skutkiem b¢du zawartego w danych
dostarczonych Wykonawcy naspiie przez layniera/Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia rob6t lub wyznaczenia wgsckprzez Irryniera/Kierownika projektu nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialfw za ich doktadn&.

Decyzje Ityniera/Kierownika projektu dotygee akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementow
robét kpdg oparte na wymaganiach oklenych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowe ST,

a take w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu dechrgjiynier/Kierownik projektu uwzgidni wyniki
bada materiatdéw i robét, rozrzuty normalnie wyptijgce przy produkcji i przy badaniach materiatow,
doswiadczenia z przeszioi, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wptyvegie na rozwzamn kwestk.

Polecenia Iayniera/Kierownika projektu powinny Bywykonywane przez Wykonawcw czasie
okreslonym przez layniera/Kierownika projektu, pod gtbg zatrzymania rob6t. Skutki finansowe z tego

tytutu poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakéci

Wykonawca jest zobowzany opracow@i przedstawd do akceptacji liyniera/Kierownika projektu
program zapewnienia jako. W programie zapewnienia jad@ Wykonawca powinien okéé¢, zamierzony
spos6b wykonywania robét, mawosci techniczne, kadrowe i plan organizacji robot cpwmdupcy
wykonanie robét zgodnie z dokumentapjojektovs, ST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia ja@ powinien zawier&
a) cz$¢ 0golmn opisupca:

— organizac wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadaebot,

— organizag} ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robat,

— sposbb zapewnienia bhp.,

- wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje i przygewanie praktyczne,

- wykaz os6b odpowiedzialnych za jdka terminowad¢ wykonania poszczegélnych elementéw robdét,

- system (sposob i proce@d)iproponowane] kontroli i sterowania jalom wykonywanych robot,

- wyposaenie w sprgzt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium ashego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zigmowadzenie badg,

— sposobb oraz foremgromadzenia wynikéw baddaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizmo
sterupcych, a take wychgganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesiehitologicznym,
proponowany sposob i fornprzekazywania tych informacji #gnierowi/Kierownikowi projektu;

b) czs¢ szczegbtow opisupca dla kadego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i ugdzer stosowanych na budowie z ich parametrami techgiozioraz wyposzeniem
w mechanizmy do sterowania i gdzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilé¢ srodkdw transportu oraz wdzeh do magazynowania i zatadunku materiatow, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,

— sposbb zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przedguitia wiasciwosci w czasie transportu,
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— spos6b i proceddr pomiarow i bad& (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie probek, legalizacja
i sprawdzanie ueglzeh, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatldw, waytania mieszanek
i wykonywania poszczegdlnych elementéw robot,
— sposb6b pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiagdgmi wymaganiom.
6.2. Zasady kontroli jakdéci rob6t

Celem kontroli rob6t dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢
zalazorg jakaosé robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pekontrok rob6t i jakdéci materialow. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wézapc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie i wszystkie udzenia
niezkedne do pobierania prébek i badaaterialéw oraz robét.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroltyinier/Kierownik projektu mee zaagdac od Wykonawcy
przeprowadzenia baflav celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest zadowalzy.

Wykonawca bdzie przeprowadZapomiary i badania materialdbw oraz rob6t zstatliwoscia
zapewniajca stwierdzenie,ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymidaekumentaciji
projektowej i ST.

Minimalne wymagania co do zakresu badaich czstotliwos¢ 53 okreslone w ST, normach
i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one takreilone, Inzynier/Kierownik projektu ustali jaki
zakres kontroli jest konieczny, aby zapeéwvikonanie robét zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy mgnierowi/Kierownikowi projektuswiadectwa,ze wszystkie stosowane
urzadzenia i sprgt badawczy posiadaj wazng legalizacg, zostaty prawidiowo wykalibrowane
i odpowiadag wymaganiom norm okg&jacych procedury bada

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mie nieograniczony dogb do pomieszcze laboratoryjnych,
w celu ich inspekciji.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie przekazywaWykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedocagnieciach dotycacych urzdzei laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu
lub metod badawczych. Zi niedocigniecia te leda tak powane, ze mog wplynag¢ ujemnie na wyniki
bada, Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzymaygie do robét badanych materiatéw i dépije
do wycia dopiero wtedy, gdy niedagigcia w pracy laboratorium Wykonawcy zosfamsungte i
stwierdzona zostanie odpowiednia jéktych materiatow.

Wszystkie koszty zweane z organizowaniem i prowadzeniem Badaateriatbw ponosi
Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Prébki keda pobierane losowo. Zalecaesstosowanie statystycznych metod pobierania probek,
opartych na zasadzieze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mody¢ z jednakowym
prawdopodobigstwem wytypowane do bafla

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi€ zapewnion mazliwo$¢ udziatu w pobieraniu probek.

Pojemniki do pobierania probekeds dostarczone przez Wykonayvd zatwierdzone przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Probki dostarczone przé/ykonawe do bada wykonywanych przez
Inzyniera/Kierownik projektu &da odpowiednio opisane i oznakowane, w sposéb zaakeepy przez

Inzyniera/Kierownika projektu.
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Na zlecenie layniera/Kierownika projektu Wykonawcaetizie przeprowadZadodatkowe badania
tych materiatéw, ktére budzwatpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materialy nie zostgmrzez
Wykonawe usungte lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodaticch bada pokrywa Wykonawca
tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwngrzypadku koszty te pokrywa Zamawizy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryeds przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W adip,
gdy normy nie obejmuyj jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowezna wytyczne krajowe,
albo inne procedury, zaakceptowane przegniera/Kierownika projektu.

Przed przyspieniem do pomiaréw lub bafdla Wykonawca powiadomi hkyniera/Kierownika
projektu o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lédania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wyko@awc
przedstawi na pmie ich wyniki do akceptacji ltyniera/Kierownika projektu.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywa Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportow z wik@mi
bada jak najszybciej, nie piej jednak ni w terminie okrélonym w programie zapewnienia jalab

Wyniki bada& (kopie) lgda przekazywane kynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach
wedtug dostarczonego przez niego wzoru lub innpcrez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez lzyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokorngmia kontroli, pobierania prébek i badania
materiatbw w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwana, Wykonawca i producent materiatdw powinien
udzieli¢ mu niezlgdnej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokongg weryfikacji systemu kontroli robét prowadzonegaz
Wykonawe, poprzez midzy innymi swoje badania, ¢zie ocenid zgodnd¢ materiatow i robdt z
wymaganiami ST na podstawie wynikéw wiasnych Walantrolnych jak i wynikéw badadostarczonych
przez Wykonawe.

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobietgorébki materiatéw i prowadéibadania niezalmie
od Wykonawcy, na swoj koszt. zii wyniki tych bada wykazg, ze raporty Wykonawcyagshiewiarygodne,
to Inzynier/Kierownik projektu oprze siwytagcznie na wkasnych badaniach przy ocenie zgédnuoateriatéw
i robot z dokumentagjprojektows i ST. Maze rownie: zlecié, sam lub poprzez Wykonawgprzeprowadzenie
powtornych lub dodatkowych batlaniezalenemu laboratorium. W takim przypadku catkowite kgsz
powtornych lub dodatkowych batlapobierania probek poniesione zogtpnzez Wykonawg
6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu mee dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaj
1. certyfikat na znak bezpiearmwa wykazujcy, ze zapewniono zgodté z kryteriami technicznymi

okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmjch oraz whciwych przepiséw i
dokumentéw technicznych,
2. deklarac¢ zgodndci lub certyfikat zgodngi z:
- Polsk Normg lub
- aprobaj techniczig, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowidPalskiej Normy, jeeli
nie g objete certyfikacy okreslong w pkt 1
i ktére spetniaj wymogi ST.
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W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumergy wymagane przez ST, kda partia
dostarczona do robéttizie posiadate dokumenty, okéajace w sposéb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe muszposiadda ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami batlavykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych bad®ds dostarczone
przez Wykonawg Inzynierowi/Kierownikowi projektu.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniaych wymagé bedg odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy
(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnwiowigzujgcym Zamawiajicego
i Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowykdica okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialné¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obpuacymi przepisami [2] spoczywa na
Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowyehla dokonywane na bigco i beda dotyczy przebiegu robot, stanu
bezpieczastwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarstejny budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowyebzie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktora
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiskaz stanowiska shbowego. Zapisy ¢mg czytelne,
dokonane trwattechnilg, w porzdku chronologicznym, bezp@ednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalczone do dziennika budowy protokoty i inne dokurgelngda oznaczone kolejnym numerem
zalkcznika i opatrzone dai podpisem Wykonawcy i liyniera/Kierownika projektu.

Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegolngci:

dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- dat przekazania przez Zamawjeggo dokumentacji projektowej,

- dak uzgodnienia przez hyniera/Kierownika projektu programu zapewnieniaogak i harmonogramoéw
robot,

— terminy rozpocgcia i zakdiczenia poszczegoélnych elementéw robdét,

— przebieg robdét, trudrai i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przymgyprzerw w robotach,

— uwagi i polecenia lzyniera/Kierownika projektu,

- daty zaragdzenia wstrzymania rob6t, z podaniem powodu,

- zgtoszenia i daty odbioréw robot zanik@jch i ulegaicych zakryciu, cgiciowych i ostatecznych
odbioréw robot,

— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania rob6t podlegggh ograniczeniom lub
wymaganiom szczeg6lnym w zygku z warunkami klimatycznymi,

— zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opise dokumentacji projektowej,

- dane dotycgce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przes trakcie wykonywania
robét,

- dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

— dane dotycgce jakdci materialdw, pobierania prébek oraz wyniki praapadzonych badaz podaniem,

kto je przeprowadzat,

— wyniki préb poszczeg6inych elementéw budowli z puden, kto je przeprowadzat,
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— inne istotne informacje o przebiegu robaét.

Propozycje, uwagi i wygmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowygdg przediaone

Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowanig.si

Decyzje Imyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika bwg Wykonawca podpisuje
Z zaznaczeniem ich przygja lub zagciem stanowiska.

Whpis projektanta do dziennika budowy obligujeyiniera/Kierownika projektu do ustosunkowania
si¢. Projektant nie jest jednak stgpmmowy i nie ma uprawniedo wydawania poleéeWykonawcy robét.
(2) Ksigzka obmiaréw

Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwalaj na rozliczenie faktycznego pegt kadego
z elementéw robét. Obmiary wykonanych rob6t przegiza s w sposob eigly w jednostkach przgych
w kosztorysie i wpisuje do kgiki obmiaréw.
(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodoplub certyfikaty zgodnéci materiatléw, orzeczenia
o jakasci materiatéw, recepty robocze i kontrolne wyniladah Wykonawcy leda gromadzone w formie
uzgodnionej w programie zapewnienia j&io Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru robét. Winny
by¢ udostpnione na kadezyczenie lrtyniera/Kierownika projektu.
(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczaesioprécz wymienionych w punktach (1) - (3) rpstigce
dokumenty:
a) pozwolenie na realizagcgadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyoeywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robét,
d) protokoty z narad i ustate
e) korespondenegjna budowie.
(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy d¢da przechowywane na terenie budowy w miejscu odpawited
zabezpieczonym.

Zaginkcie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowodujgojeatychmiastowe odtworzenie w
formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy ¢tla zawsze dogpne dla Idyniera/Kierownika projektu

i przedstawiane do wgdlu nazyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar rob6t bdzie okrédla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokntacy
projektows i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym pdesmaieniu Irzyniera/Kierownika projektu

0 zakresie obmierzanych rob6t i terminie obmiacunajmniej na 3 dni przed tym terminem.
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Wyniki obmiaru lgda wpisane do kgizki obmiaréw.

Jakikolwiek bjd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych wélepym kosztorysie lub
gdzie indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obgzkiu ukaiczenia wszystkich robét. Bdne dane zostan
poprawione wg instrukcji tryniera/Kierownika projektu na giie.

Obmiar gotowych robét dolzie przeprowadzony z eztcscia wymagam do celu miesicznej
pfatnagci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie ckoeym w umowie lub oczekiwanym przez
Wykonawe
i Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okrdlania ilosci rob6t i materiatdw

Dlugasci i odlegtcgci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymgda obmierzone poziomo
wzdtuz linii osiowej.

J&li ST wiasciwe dla danych robot nie wymagaiego inaczej, objosci beda wyliczone w ni jako
dlugas¢ pomnaona przezredni przekro;.

llosci, ktére majy by¢ obmierzone wagowo, ¢bda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie
Z wymaganiami ST.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robg¢dgbzaakceptowane
przez Ireyniera/Kierownika projektu.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostan dostarczone przez Wykonagvclezeli urzadzenia te lub
sprzt wymagaj bada atestujcych to Wykonawcaduzie posiadawazne swiadectwa legalizacii.

Wszystkie urgdzenia pomiarowedola przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w calym
okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady waenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje gaizenia wagowe odpowiadage odnénym wymaganiom ST
Bedzie utrzymywd to wyposaenie zapewniag w sposOb aigly zachowanie dokfadsoi wg norm
zatwierdzonych przez myniera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary ledg przeprowadzone przed gziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robot, a
takze w przypadku wyspowania dhaszej przerwy w robotach. Obmiar rob6t zarikgch przeprowadzacsi
w czasie ich wykonywania. Obmiar robdét podlegggh zakryciu przeprowadzairzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obli@ lgda wykonane w sposéb zrozumiaty
i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebjsci bedg uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie lggki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mdmy¢ dolgczone w formie
oddzielnego zatznika do ksjzki obmiaréw, ktérego wzér zostanie uzgodniony zylierem/Kierownikiem

projektu.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robét
W zaleznosci od ustalé, roboty podlegaj nastpujacym etapom odbioru:
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a) odbiorowi rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu,
b) odbiorowi czéciowemu,

¢) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbidr robdt zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej ocenie sdb i jakoici
wykonywanych robét, ktore w dalszym procesie redjzulegry zakryciu.

Odbioér robét zanikacych i ulegagcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umlwiajagcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania oggdms¢pu robot.

Odbioru robét dokonuje kynier/Kierownik projektu.

Gotowa¢ danej cesci robét do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem doenmtzika budowy
i jednoczesnym powiadomieniem zjmiera/Kierownika projektu. Odbior ¢dzie przeprowadzony
niezwtocznie, nie p#niej jednak nt w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikaokbgd
i powiadomienia o tym fakcie hyniera/Kierownika projektu.

Jaka¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia kynier/Kierownik projektu na podstawie
dokumentéw zawieragych komplet wynikéw badalaboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone papia
w konfrontacji z dokumentagjprojektova, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czsciowy

Odbiér czsciowy polega na ocenie #oi i jakasci wykonanych cgsci robét. Odbioru cgsciowego
rob6t dokonuje si wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym rob6t. @Qdbirobdét dokonuje
Inzynier/Kierownik projektu.

8.4. Odbiér ostateczny robot
8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzetstego wykonania rob6t w odniesieniu do ich
ilosci, jakasci i wartasci.

Catkowite zakaczenie robét oraz gotowd do odbioru ostatecznegcedrzie stwierdzona przez
Wykonawe wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadmmm na pimie o tym fakcie
Inzyniera/Kierownika projektu.

Odbioér ostateczny robét ngpt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, diczod dnia
potwierdzenia przez hyniera/Kierownika projektu zakazenia roboét i przgcia dokumentéw, o ktérych
mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyzna&zprzez Zamawiggego w obecrimi
Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja adhkajgca roboty dokona ich oceny jadaiowej na
podstawie przedimnych dokumentéw, wynikéw bafiai pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodaio
wykonania rob6t z dokumentagprojektows i ST.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapogiaa realizacy ustaléd przyjetych w trakcie
odbioréw robét zanikagych i ulegajcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania ralzdipetniagcych i

robot poprawkowych.
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W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét pegowych lub robét uzupetniggych w
warstwie $cieralnej lub  robotach  wyka@zeniowych, komisja przerwie swoje czydoo
i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komjsie jaka¢é wykonywanych robét w poszczegélnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej ekiacy projektows i ST z uwzg¢dnieniem
tolerancji i nie ma wikszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu ipEzaéstwo ruchu, komisja
dokona potgcen, oceniagc pomniejszos wartags¢ wykonywanych robo6t w stosunku do wymagazyijetych
w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru astaégio robdt jest protokét odbioru
ostatecznego robo6t spgdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgago.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpany przygotowa nastpujagce dokumenty:
dokumentagj projektovy podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpyesli zostata sporadzona w
trakcie realizacji umowy,

szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowakamentéw umowy i ew. uzupetnige lub zamienne),

recepty i ustalenia technologiczne,

dzienniki budowy i ksizki obmiaréw (oryginaty),

wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bafl@ oznaczé laboratoryjnych, zgodne z ST,

deklaracje zgodnrii lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatéw zgodnie z ST,

opini¢ technologicza sporadzory na podstawie wszystkich wynikow bada pomiaréw zagczonych do
dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z ST,

rysunki (dokumentacje) na wykonanie robo6t towarzggeh (np. na przekenie linii telefonicznej,
energetycznej, aietlenia itp.) oraz protokoly odbioru i przekazatych rob6t wiécicielom uradzen,

geodezyjp inwentaryzagj powykonawcg roboét i sieci uzbrojenia terenu,

kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wezdém przygotowania dokumentacyjnego nigld
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozoimie Wykonawg wyznaczy ponowny termin odbioru
ostatecznego robot.

Wszystkie zaradzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetnige kpda zestawione wg
wzoru ustalonego przez Zamawjeggo.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i robét uzupaghcych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanyohotr zwihzanych z usugciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaisyiciadw okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny duizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektuwzgkdnieniem

zasad opisanych w punkcie 8.4 ,Odbiér ostateczbgto

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia og6lne
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Podstaw ptatndci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykagaza jednost& obmiarovy
ustalon dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltovpmdstava ptatndci jest warté¢ (kwota)
podana przez Wykonawev danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczalttowa pozycji kogmsowej lgdzie uwzgbdniat wszystkie
czynnaci, wymagania i badania skladeg¢ st na jej wykonanie, oké&one dla tej roboty w ST
i w dokumentacji projektowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétipobejmowa:

— robocizre bezpdrednp wraz z towarzysgymi kosztami,

- wartaé¢ zwytych materialdbw wraz z kosztami zakupu, magazymoayaewentualnych ubytkéw i
transportu na teren budowy,

— wartai¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,

— koszty pagrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

— podatki obliczone zgodnie z obawijacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne

Koszt dostosowania esido wymaga warunkdéw umowy i wymagea ogélnych zawartych w ST
~Wymagania ogdlne” obejmuje wszystkie warunki ckoee w ww. dokumentach, a nie wyszczegdélnione
w kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdow/przejazdéw i organjizachu obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie zynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instygami projektu
organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz 2z stalozeniem kopii projektu
Inzynierowi/Kierownikowi projektu i wprowadzaniem dajsh zmian i uzgodnie wynikajacych z
postpu robét,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowanidwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva ruchu,

(c) optaty/dziepawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kgamikdw, barier, oznakowai drenau,

(f) tymczasow przebudow urzadzeh obcych.

Koszt utrzymania objazdéw/przejazddéw i organizaaghu obejmuje:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usciei tymczasowych oznakowagpionowych, poziomych,
barier iswiatet,

(b) utrzymanie ptynnfci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazdéw i organizaajchu obejmuije:

(a) usunicie wbudowanych materiatow i oznakowania,

(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (D2Nr 89, poz. 414 z p@hiejszymi zmianami).
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2. Zarzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopa2i@01 r. w sprawie dziennika budowy, maonta
rozbiérki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 1380z. 1555).
3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidziiipz. U. Nr 14, poz. 60 z pdiejszymi zmianami).
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ROZDZIAL 2 - ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

2.1. (D-01.01.01a) ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH
ORAZ SPORZADZENIE INWENTARYZACJI POWYKONAWCZEJ DROGI

CPV 45111200-0

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XSy wymagania dotycegce wykonania i odbioru
robét zwigzanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktdwysokaciowych oraz spoxgdzeniem
inwentaryzacji powykonawczej wybudowanej drogi.
1.2. Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot zsanych z
wszystkim czynnéciami magcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trdiygowej oraz potzenia
obiektéw irzynierskich, a take wykonania inwentaryzacji geodezyjnej i kartografiej drogi po jej
wybudowaniu.

W zakres rob6t wchodz
— wyznaczenie sytuacyjne i wysalmowe punktow gtéwnych osi trasy i punktéw wysékiowych

(reperow roboczych dowzanych do reperéw krajowych), z ich zastabilizoweani

— zastabilizowanie punktéw w sposdéb trwaly oraz odbania uszkodzonych punktow,
— wyznaczenie roboczego pikietatrasy poza graniaobot,
— przeniesienie punktdw istnigjej osnowy geodezyjnej poza graniobét ziemnych,
— wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,
— wyznaczenie zjazddw i uzgodnienie ich z $glaielami nieruchomszi,
— pomiar geodezyjny i dokumentacja kartograficznameentaryzacji powykonawczej wybudowanej drogi.
1.3. Okredlenia podstawowe
1.3.1. Odtworzenie trasy i punktéw wysod@owych — zaléenie poziomej i wysolkiiowe] geodezyjnej
osnowy realizacyjnej niezkinej przy budowie drogi, uwzglniajacej ustalenia dokumentacji projektowej.
1.3.2. Punkty gtéwne trasy — punkty zatamania osi trasynkpy kierunkowe oraz pogikowy i koncowy
punkt trasy.
1.3.3.Reper — zasadniczy element znaku wysokmvego lub samodzielny znak wysadkmwy, ktdrego
wysokai¢ jest wyznaczona.
1.3.4.Znak geodezyjny — znak z trwatego materiatu unuzsay w punktach osnowy geodezyjnej.
1.3.5.0snowa realizacyjna - osnowa geodezyjna (poziomgsbkaciowa), przeznaczona do geodezyjnego
wytyczenia elementow projektu w terenie oraz gegphez obstugi budowy.
1.3.6.Inwentaryzacja powykonawcza — pomiar powykonawcghwdowanej drogi i spogdzenie zwazanej
z nim dokumentacji geodezyjnej i kartograficznej.
1.3.7. Pozostate okienia podstawowe gszgodne z obowizujgcymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagarmgoélne” pkt 1.2.
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2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatdow podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagargaloe" pkt 2.
2.2. Materialy do wykonania robot

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy najestosowa pale drewniane z gwdziem lub petem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe digjokoto 0,5 m.

Pale drewniane umieszczone poza granibét ziemnych, wasiedztwie punktéw zatamania trasy
powinny mie érednie; 0,15 + 0,20 m i diug@ 1,5 + 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow naje stosowa paliki drewnianesrednicy 0,05 + 0,08 m
i diugosci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalonych w isfagej nawierzchni bolce stalovéeednicy 5 mm
i dugaoéci 0,04 + 0,05 m.

»Swiadki” powinny mi& diugai¢ okoto 0,50 m i przekroj prostatay.

Do stabilizowania roboczego pikieéta trasy, poza granic pasa robét, naly stosowé pale
drewnianesrednicy 0,15 + 0,20 m i dlugoi 1,5 + 1,7 m z tabliczkami o wymiarach uzgodniomyz
Inzynierem.

Do utrwalenia punktow osnowy geodezyjnej aglestosowd materiaty zgodne z instrukcjami
technicznymi G-1 [5] i G-2 [6].

3. SPRZET
3.1. Ogd6lne wymagania dotycgce spratu
Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” Bkt
3.2. Sprat stosowany do wykonania robét
Przy wykonywaniu rob6t Wykonawca w zateici od potrzeb, powinien wykazaic mazliwoscia
korzystania ze speau dostosowanego do przigj metody robot, jak:
— teodolity lub tachimetry,
— niwelatory,
— dalmierze,
— tyczki, taty, tamy stalowe, szpilki,
— ew. odbiorniki GPS, zapewnigije uzyskanie wymaganych doktadoiopomiaréw.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kidw wysokagciowych powinien

gwarantowd uzyskanie wymaganej doktadid pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotycgce transportu

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagélioe” pkt 4.
4.2. Transport materiatéw i sprzetu

Sprzt i materiaty do prac geodezyjnych ama przewoz dowolnymsrodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
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5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogoblne zasady wykonania robét podano w ST D-M-000 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania robét

Podstawowe czynioi przy wykonywaniu robot obejmalj
1. roboty przygotowawcze,
2. odtworzenie trasy i punktow wysod@owych,
3. geodezyjna inwentaryzacja powykonawcza.
5.3. Prace przygotowawcze

Przed przyapieniem do robét Wykonawca rob6t geodezyjnych péamn
— zapozna si¢ z zakresem opracowania,
— przeprowada z Zamawiagcym (Inzynierem) uzgodnienia dotygze sposobu wykonania prac,
— zapozna si¢ z dokumentagj projektova,
— zebra informacje o rodzaju i stanie osnéw geodezyjnyatobhszarze objym budow drogi,
— zapozna si¢ z przewidywanym sposobem realizacji budowy,
— przeprowadd wywiad szczegOtowy w terenie.
5.4. Odtworzenie trasy drogi i punktéw wysokéciowych
5.4.1. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny éywykonane zgodnie z oboawiujacymi Instrukcjami i wytycznymi
GUGIK [3+10].

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien prgepd Zamawiajcego dane zawierge
lokalizacg i wspétrzdne punktéw gtéwnych trasy oraz reperow.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawégo, Wykonawca powinien przeprowadzi
obliczenia i pomiary geodezyjne niezine do szczegdtowego wytyczenia robét.

Prace pomiarowe powinny &ywykonane przez osoby posiagtz@ odpowiednie kwalifikacje
i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformdwdnzyniera o wszelkich lkbHach wykrytych
w wytyczeniu punktéw gtéwnych trasy i (lub) reperdaboczych. B¢dy te powinny by usunéte na koszt
Zamawiajcego.

Wykonawca powinien sprawdzezy rzdne terenu ok&one w dokumentacji projektowej ggodne
z rzeczywistymi rzdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgdne terenu istotnie #aig
sig od rzdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien paddmé o tym Irzyniera.
Uksztattowanie terenu w takim rejonie nie powinng lzmieniane przed pogliiem odpowiedniej decyzji
przez Ireyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynid@g z rénic rzednych terenu podanych w dokumentacji
projektowej i rzdnych rzeczywistych, akceptowane przezzyhera, zostapm wykonane na koszt
Zamawiajcego. Zaniechanie powiadomieniazyniera oznaczaze roboty dodatkowe w takim przypadku
obcigza Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazujna pomiarach Wykonawcy, nie mpdoy¢ rozpoczte przed

zaakceptowaniem wynikdw pomiarow przezyniera.
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Punkty wierzchotkowe, punkty gtdwne trasy i punktgérednie osi trasy mugzbyé zaopatrzone
w oznaczenia okéajace w sposob wyray i jednoznaczny charakterystykpotozenie tych punktow. Forma
i wzor tych oznaczepowinny by zaakceptowane przezzymiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za zabezpieczanieystkich punktéw pomiarowych i ich
oznaczé w czasie trwania robot. deli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawego zostan
zniszczone przez Wykonawawiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzeest konieczne do
dalszego prowadzenia robot, to zogtane odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne piawidtowej realizacji rob6t naie
do obowjzkéw Wykonawcy.

5.4.2. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych asasy i punktéw wysokasciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne jany by¢ zastabilizowane w sposéb trwaty,
przy wyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, aztaldowhzane do punktéw pomocniczych,
potozonych poza granicrobot ziemnych. Maksymalna odlegdgpomigdzy punktami gtdbwnymi na odcinkach
prostych nie mge przekracza500 m.

Wykonawca powinien zahy¢ robocze punkty wysokeiowe (repery robocze) wzdtuosi trasy
drogowej, a take przy kadym obiekcie iaynierskim. Maksymalna odlegté miedzy reperami roboczymi
wzdtuz trasy drogowej w terenie ptaskim powinna wyioSD0 metréw, natomiast w terenie falistym i
g6rskim powinna by odpowiednio zmniejszona, zatee od jego konfiguracji.

Repery robocze nalg zatay¢é poza granicami rob6t zeganych z wykonaniem trasy drogowej
i obiektow towarzyszcych. Jako repery robocze vma wykorzysté punkty state na stabilnych, istrieych
budowlach wzdta trasy drogowej. O ile brak jest takich punktoepery robocze natg zatazy¢ w postaci
stupkéw betonowych lub grubych ksztattownikéw stafoh, osadzonych w gruncie w sposéb wyklugzgj
osiadanie, w sposob zaakceptowany przeyriiera.

Rzedne reperéw roboczych nale okresla¢ z talky doktadndcig, aby sredni bhd niwelacji po
wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stostjniwelacg podwdjry w nawbgzaniu do reperéw gatwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcaj wyrane
i jednoznaczne okéenie nazwy repera i jegoganej.

5.4.3. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagprojektovg oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawjeggo, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingawvowej albo innej osnowy
geodezyjnej, okrdonej w dokumentacji projektowe;.

O$ trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktactirpdnich w odlegtéci
zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniaytrdescz nie rzadziej nico 50 metréw.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejtrasly w stosunku do dokumentacji projektowej
nie maze by wieksze nk 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 canpdizostatych drég. Rdne
niwelety punktéw osi trasy nalg wyznaczy z dokladnécia do 1 cm w stosunku do gdnych niwelety
okreslonych
w dokumentacji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nafaizy¢ materiatbw wymienionych w pkcie 2.2.
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Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woveczgdy Wykonawca robot zapi
je odpowiednimi palami po obu stronach osi, umigengch poza gramicrobot.
5.4.4. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeae krawdzi nasypow i wykopow na
powierzchni terenu (okékenie granicy robdt), zgodnie z dokumengagjrojektows oraz w miejscach
wymagajcych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzerb@trow miejscach zaakceptowanych przez
Inzyniera.

Do wyznaczania kraydzi nasypow i wykopdéw naly stosowa dobrze widoczne paliki lub wiechy.
Wiechy naley stosowé w przypadku nasypéw o wysod@ przekraczajcej 1 metr oraz wykopow gbszych
niz 1 metr. Odlegté¢ miedzy palikami lub wiechami natg dostosowa do uksztalttowania terenu oraz
geometrii trasy drogowej. Odlegtota co najmniej powinna odpowiad@dstpowi kolejnych przekrojow
poprzecznych.

Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi utiwia¢ wykonanie nasypow i wykopow o ksztalcie
zgodnym z dokumentagprojektows.

5.4.5. Wyznaczenie pot@nia obiektow mostowych
Dla kazdego z obiektéw mostowych nalewyznaczy jego potaenie w terenie poprzez:
a) wytyczenie osi obiektu,
b) wytyczenie punktéw okiajacych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczegétigrzyczotkéw i filaréw
mostow i wiaduktow.

W przypadku mostéw i wiaduktéw dokumentacja prajela powinna zawietaopis odpowiedniej
osnowy realizacyjnej do wytyczenia tych obiektéw.

Potazenie obiektu w planie natg okresli¢ z doktadnécia okreslong w punkcie 5.4.3.

5.4.6. Skompletowanie dokumentacji geodezyjnej

Dokumentagj geodezyjn nalezy skompletowa zgodnie z przepisami instrukcji 0-3 [4] z podziate

na:

1) akta posfpowania przeznaczone dla Wykonawcy,

2) dokumentagj techniczi przeznaczandla Zamawiajcego,

3) dokumentagj techniczi przeznaczondla grodka dokumentacji geodezyjnej i kartograficznej.

Sposob skompletowania dokumentacji, o ktérej mowgpkcie 3 oraz forgndokumentow nalbey
uzgodné z csrodkiem dokumentacji. Zamawigly poda w ST, czy dokumentacjte nalery okaza
Zamawiagcemu do wgjdu.

5.5. Pomiar powykonawczy wybudowanej drogi
5.5.1. Zebranie materiatéw i informaciji

Wykonawca powinien zapozéigic z zakresem opracowania i uzyékal Zamawiajcego instrukcje
dotyczice ewentualnych etapow wykonywania pomiaréw powsgkeczych.

Pomiary powykonawcze powinny &ypoprzedzone uzyskaniem zéredkéw dokumentacji
geodezyjnej i kartograficznej informacji o rodzapatozeniu i stanie punktdw osnowy geodezyjnej (poziomej
i wysokdsciowej) oraz o mapie zasadniczej i katastralne;.

W przypadku stwierdzeniaze w trakcie realizacji obiektu nie zostala wykonah&zaca

inwentaryzacja sieci uzbrojenia terenu, nglpowiadomé o tym Zamawiajcego.
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Przy analizie zebranych materiatéw i informacjieag ustali:

— klasy i doktadnéci istniegcych osnéw geodezyjnych oraz #imosci wykorzystania ich do pomiaréw
powykonawczych,

— rodzaje ukladow wspétezinych i pozioméw odniesienia,

— zakres i spos6b aktualizacji dokumentow bazowyaoljdupcych sé w osrodku dokumentacji o wyniku
pomiaru powykonawczego.

5.5.2. Prace pomiarowe i kameralne

W pierwszej fazie prac nate wykon&: ogolne rozeznanie w terenie, odszukanie punksbmigpcej
osnowy geodezyjnej z ustaleniem stanu techniczhgdopunktéw oraz aktualizacppiséw topograficznych,
zbadanie wizur ponadzy punktami i ewentualne ich oczyszczeniegpse rozeznanie odsie koniecznéci
uzupetnienia lub zaprojektowania osnowy poziomieklasy oraz osnowy pomiarowe;.

Nastpnie naley pomierzy wznowiory lub zal@ong osnowe, a nasfpnie wykon& pomiary
inwentaryzacyjne, zgodnie z instrukdp-4 [8] GUGIK, mierac wszystkie elementy téei mapy zasadniczej
oraz tré¢ dodatkovg obejmujca: granice ustalone wediug stanu prawnego, kilometrag, znaki drogowe,
punkty referencyjne, obiekty mostowe zdmymi wlotu i wylotu, $wiattem i skrajrd, wszystkie drzewa w
pasie drogowym, zabytki i pomniki przyrody, wszystkgrodzenia z furtkami i bramami oraz z podziatean
trwate
i nietrwate, rowy, studnie z icfrednicami, przekroje poprzeczne drég co 20+-50 ma omae elementy wedtug
wymaga Zamawiajcego.

Prace obliczeniowe nalge wykona przy pomocy sprgu komputerowego. Whiesienie pomierzonej
tresci na map zasadnicz oraz map katastralp naley wykona metod, klasyczm (kartowaniem i
kresleniem gcznym) lub przy pomocy plotera.

Wtérnik mapy zasadniczej dla Zamawiz@go naley uzupeiné o elementy wymienione w drugim
akapicie niniejszego punktug tsamy technily z jalkg zostata wykonana mapa (numerygzwzglednie
analogowy).

Dokumentagj geodezyjp i kartograficzm nalery skompletowdé zgodnie z przepisami instrukcji
0-3 [4], z podziatem na: akta pegbwania przeznaczone dla Wykonawcy, dokumeatdeghnicziy
przeznaczon dla Zamawiajcego i dokumenta¢j technicza przeznaczon dla drodka dokumentaci
geodezyjnej i kartograficznej. Spos6b skompletoaarforme dokumentacji dla @odka dokumentacji natg
uzgodné z csrodkiem oraz ustaliczy € dokumentagj nalezy okaza& Zamawiagcemu do wgjdu.

5.5.3. Dokumentacja dla Zamawiagcego

Jali Zamawiapcy nie ustalit inaczej, to natg skompletowa dla Zamawiajcego naspujace

materiaty:

— sprawozdanie techniczne,

— wtérnik mapy zasadniczej uzupetniony dodatkdmscia, ktérg wymieniono w punkcie 5.5.2,

— kopie wykazow wspohednych punktéw osnowy oraz wykazy wsp@himych punktéw granicznych
w postaci dysku i wydruku na papierze,

— kopie protokotéw przekazania znakéw geodezyjnyath @chror,

— kopie opiséw topograficznych,

— kopie szkicéw polowych,
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— nosnik elektroniczny (dysk) z mamumeryczg oraz wydruk ploterem tych mapzgi mapa realizowana
jest numerycznie,

— inne materialy zgodne z wymaganiami Zamaydgago.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbiplt 6.
6.2. Kontrola jakosci prac
Kontrola jakdci prac pomiarowych powinna obejmodva
— wewretrzng kontrok prowadzon przez Wykonawg robdt geodezyjnych, ktéra powinna zapewnia
mozliwosé¢ $ledzenia przebiegu prac, oceniania ich fakaraz usuwania nieprawidtowa mogycych
mie¢ wptyw na kolejne etapy robdét,
— kontrok prowadzon przez stiabe nadzoru (layniera),
— przestrzeganie ogoélnych zasad prac direech w instrukcjach i wytycznych GUGIK [3+10], adnie
Z wymaganiami podanymi w punkcie 5,
— sporgdzenie przez Wykonawaobét geodezyjnych protokotu z wegtrznej kontroli robét.
Kontrole nalezy prowadzt wedtug ogélnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK
[3+10], zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcié.3.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostik obmiarowy jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
Przy pomiarach powykonawczych wybudowanej drogiypnuje s¢ jednostki: km (kilometr) i ha
(hektar).

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00.0QWymagania ogélne” pkt 8.
8.2. Sposo6b odbioru robét
Odbiér robét nagpuje na podstawie protokotu odbioru oraz dokumgntechnicznej przeznaczonej
dla Zamawiajcego.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatroi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne”
pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania rob6t obejmuje:
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zakup, dostarczenie i sktadowanie potrzebnych riadder,

— koszt zapewnienia niegtnych czynnikéw produkcji,

— zakup i dostarczenie materiatéw,

— sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi tigmynktéw wysokéciowych,

— uzupenienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie dodatkowych punktéw wysé&iowych,

- wyznaczenie zjazdow i uzgodnienie ich z $glaielami nieruchomi,

— wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnyyezeniem dodatkowych przekrojéw,

— wyznaczenie punktéw roboczego pikiaiarasy,

— ustawienie tat z wyznaczeniem pochylenia skarp,

— zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty, ochrotia przed zniszczeniem i oznakowanie utatydej
odszukanie i ewentualne odtworzenie,

— prace pomiarowe i kameralne przy pomiarze powykazgm wybudowanej drogi wedlug wymaga
dokumentacji technicznej,

— koszty grodkéw geodezyjnych.

9.3. Sposab rozliczenia robét tymczasowych i pracwarzysazcych

Cena wykonania rob6t oldlenych niniejsz ST obejmuije:

— roboty tymczasowe, ktéreg potrzebne do wykonania robét podstawowych, ale ji@rzekazywane
Zamawiagcemu i § usuwane po wykonaniu robot podstawowych,

- prace towarzysge, ktére g nieztkedne do wykonania robét podstawowych, niezaliczaoe rabot

tymczasowych, jak geodezyjne wytyczenie robot itd.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Specyfikacje techniczne
1. D-M-00.00.00 Wymagania ogélne
10.2. Inne dokumenty
2. Ustawa z dnia 17 maja 1989 r. — Prawo geodezyjkariograficzne (Dz. U. nr 30, poz. 163 z
pézniejszymi Zmianami)
[Instrukcje i wytyczne techniczne bytego Gtownegaddu Geodezji i Kartografii]:
Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonyagmac geodezyjnych.
Instrukcja techniczna 0-3. Zasady kompletowaniaudwdntacji geodezyjnej i kartograficzne;j
Instrukcja techniczna G-1. Pozioma osnowa geodazyjn
Instrukcja techniczna G-2. Wysaiaiowa osnowa geodezyjna
Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegs

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i ekgsciowe

© © N o 0k~ w

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne

10. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne
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ROZDZIAt 3 - PODBUDOWY

3.1. (D-04.01.01) KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM | ZAG ESZCZANIEM
PODLOZA

CPV 45233300-2

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznefS wymagania dotyegce wykonania i odbioru

robét zwizanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowanieragszczaniem podi@m gruntowego.
1.2. Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét zwanych

z wykonaniem koryta przeznaczonego dozetva konstrukcji nawierzchni na poszerzeniach égioe]

nawierzchni, zjazdow, a ta& w miejscach zatok autobusowych. Koryto wykonywhedzie mechanicznie

i recznie. Grunt z koryta odwiezionythzie na odktad w miejsce ustalone staraniem Wykagawzgodnione

z Inspektorem Nadzoru.

1.3. Okreslenia podstawowe

Okreilenia podstawowe 3as zgodne z obowkrujacymi, odpowiednimi polskimi normami

i definicjami podanymi w ST ,Wymagania ogoélne” gk®.

1.4. Wymagania dotycgce robot

2.

Wymagania dotycce robot podano w ST ,Wymagania ogélne” pkt 1.3.

MATERIALY
Nie wystpuja.

3. SPRZET
3.1. Wymagania dotycace sprztu

Wymagania dotycce sprztu podano w ST ,Wymagania ogdélne” pkt 3.

3.2. Sprat do wykonania robét

Wykonawca przygpujacy do wykonania koryta i profilowania podi powinien wykazéa sie

mozliwoscig korzystania z nagpujgcego spretu:

réwniarek lub spycharek uniwersalnych z fikie ustawianym lemieszem; Aynier maze dopycié
wykonanie koryta i profilowanie podia z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawionym
prostopadle do kierunku pracy maszyny,

koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywamigskich koryt),

walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyg.

Stosowany spkt nie maze spowodowa niekorzystnego wptywu na wdeiwosci gruntu podtaa.
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4. TRANSPORT
4.1. Wymagania dotycgce transportu
Wymagania dotyegce transportu podano w ST ,Wymagania ogélne” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady wykonania robét

Zasady wykonania robét podano w ST ,Wymagania ogjofrit 5.
5.2. Warunki przystapienia do roboét

Wykonawca powinien przygpi¢c do wykonania koryta oraz profilowania i zagczenia podia
bezpdrednio przed rozpoeziem robdt zwjzanych z wykonaniem warstw nawierzchni. \&grejsze
przystpienie do wykonania koryta oraz profilowania i gsgrzania podim, jest maliwe wytacznie za
zgod Inzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zagczonym podizu nie mae odbywé si
ruch budowlany, niezwrzany bezpgrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowaniarigta w planie i profilu powinny hywczeniej
przygotowane. Nalg je ustawié w osi drogi i w redach réwnolegtych do osi drogi lub w inny spos6b
zaakceptowany przez Agniera. Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinmmazliwiaé nacigniecie
sznurkéw lub linek do wytyczenia rob6t w ogisdich nie wekszych nk co 10 metréw.

Rodzaj sprgtu, a w szczegolrigi jego moc naley dostosowé do rodzaju gruntu, w ktérym
prowadzone groboty i do trudnéci jego odspojenia.

Koryto mazna wykonywa re¢cznie, gdy jego szeroké nie pozwala na zastosowanie maszyn, na
przyklad na poszerzeniach lub w przypadku rob6t atym zakresie. Sposob wykonania musi¢ by
zaakceptowany przezdyniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinm¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami
dokumentacji projektowej i ST, tj. wbudowany w nadyb odwieziony na odktad w miejsce wskazane przez
Inzyniera. Profilowanie i zagzczenie podita naley wykona zgodnie z zasadami okienymi w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zagszczanie podiaa

Przed przysipieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszcze Po oczyszczeniu powierzchni pogHo naley sprawdzi, czy istniejce rzdne terenu
umazliwiaja uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanyclgdrych podiga. Zaleca i, aby rzdne terenu
przed profilowaniem byly o co najmniej 5 cm #ye ni projektowane radne podiaa.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wggtjas zanienia poziomu w podia
przewidzianym do profilowania, Wykonawca powinigruiehnic podiaze na gébokas¢ zaakceptowanprzez
Inzyniera, dowié¢ dodatkowy grunt spetniagy wymagania obowgzujace dla gornej strefy korpusu, w dg
koniecznej do uzyskania wymaganyclgdaych wysokéciowych i zagsci¢ warstwe do uzyskania wartoi
wskanika zagszczenia, okrdonych w tablicy 1. Do profilowania podta naley stosowa rowniarki. Scigty

grunt powinien by wykorzystany w robotach ziemnych lub w inny spogabkceptowany przeziyniera.
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Bezparednio po profilowaniu podi@ naley przystpi¢ do jego zagszczania. Zagszczanie podia
nalezy kontynuow& do osigniecia wskanika zagszczenia nie mniejszego od podanego
w tablicy 1. Wskanik zag:szczenia naley okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne wartei wskaznika zagszczenia podiaa (Is)

Strefa Minimalna warté¢ |s dla:
korpusu

P Ruch mniejszy od ¢ikiego
Gorna warstwa o grukoi 20 cm 1,00
Na gkbokdsci od 20 do 50 cm of
powierzchni podiza 1,00

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twgoy podtaze uniemaliwia przeprowadzenie badania
zagszczenia, kontrel zagszczenia naley oprzeé na metodzie obgken ptytowych. Naley okresli¢
pierwotny i wtérny modut odksztalcenia pogto wedlug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtérnego i
pierwotnego modutu odksztalcenia nie powinien praeka 2,2.

Wilgotnos¢ gruntu podiaa podczas zagzczania powinna kyroéwna wilgotndci optymalnej
Z toleranc od -20% do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podiza

Podiae (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno kiyutrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu rob6t zwizanych z profilowaniem i zggzczeniem podi@ nasipi przerwa
w robotach i Wykonawca nie przgpi natychmiast do uktadania warstw nawierzchni,ptowinien on
zabezpieczy podtaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad praetozenie folii lub w inny sposéb
zaakceptowany przezdyniera.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podiee ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadania
kolejnej warstwy ména przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podia Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykopamezlgdnych napraw.

Jezeli zawilgocenie nasgpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgavykona on na wkasny koszt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Zasady kontroli jakasci robot
Zasady kontroli jakéci rob6t podano w ST ,Wymagania ogdine” pkt 6.
6.2. Badania w czasie robot
6.2.1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada i pomiarow
Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw dotycgcych cech geometrycznych i z@gczenia
koryta i wyprofilowanego podi@a podaje tablica 2.
Tablica 2. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow wykonanego koryta i wyprofilowanego pma

Lp. Wyszczegolnienie bada | Minimalna czstotliwos¢

i pomiaréw bada i pomiaréw

1 Szeroké¢ koryta 10 razy na 1 km

2 Réwnd¢ podiwzna co 20 m na kalym pasie ruchu
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3 Réwnd¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

4 Spadki poprzeczrie 10 razy na 1 km

5 Rzdne wysokeéciowe co 25 m w osi jezdni i na jej kradziach dla autostrad i drag

ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog

Uksztaltowanie osi  wco 25 m w osi jezdni i na jej krgdziach dla autostrg

planie” i drég ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog

7 Zageszczenie, wilgotn& [ w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, leczrragizie]

gruntu podiaa niz raz na 600

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksataania osi w planie natg wykona w

punktach gtéwnych tukéw poziomych

6.2.2. Szeroké¢ koryta (profilowanego poditaza)

Szeroké¢ koryta i profilowanego podi@ nie mde r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej
0 wiecej niz +10 cm i -5 cm.

6.2.3. Rownd¢ koryta (profilowanego podtaza)

Nierownaci podtwzne koryta i profilowanego podia naley mierzy 4-metrowy taty zgodnie z
normy BN-68/8931-04 [4]. Nieréwrixi poprzeczne naky mierzy¢ 4-metrowy tatg i nie mog, przekraczéa 20
mm.

6.2.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne Kkoryta i profilowanego padipowinny by zgodne z dokumentacprojektova
z tolerancy + 0,5%.

6.2.5. Rzdne wysokdciowe

Réznice pomédzy rzdnymi wysokdciowymi koryta lub wyprofilowanego podia i rzzdnymi
projektowanymi nie powinny przekracgzal cm, -2 cm.
6.2.6. Uksztaltowanie osi w planie

Os w planie nie mge by przesunjta w stosunku do osi projektowanej ocegj niz £ 3 cm dla
autostrad i drog ekspresowych lukzegj niz + 5 cm dla pozostatych drég.
6.2.7. Zagszczenie koryta (profilowanego podia)

Wskaznik zagszczenia koryta i wyprofilowanego podeo okrglony wg BN-77/8931-12 [5] nie
powinien by mniejszy od podanego w tablicy 1.

Jeili jako kryterium dobrego zagzczenia stosujeesporéwnanie wartei modutéw odksztatcenia,
to warté¢ stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztédceokrglonych zgodnie z norm
BN-64/8931-02 [3] nie powinna bywiecksza od 2,2.

Wilgotnos¢ w czasie zagszczania naley bada& wedtug PN-EN 1097-5:2001 [2]. Wilgot&ogruntu
podiaza powinna by réwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do + 10%.

6.3. Zasady pospowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (prdilowanego podiaa)

Wszystkie powierzchnie, ktére wykaauyicksze odchylenia cech geometrycznych od @érg/ch

w punkcie 6.2 powinny kiynaprawione przez spulchnienie delmgikasci co najmniej 10 cm, wyrdéwnanie
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i powtérne zagszczenie. Dodanie nowego materialu bez spulchniemigkonanej warstwy jest
niedopuszczalne.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Zasady obmiaru robét i jednostka obmiarowa
Zasady obmiaru robot podano w ST ,Wymagania ogojre’7.
Jednostlk obmiarowy jest nt (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

8. ODBIOR ROBOT
Zasady odbioru rob6t podano w ST ,Wymagania ogofrie”8.
Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumentacja projekto®T i wymaganiami liyniera, jeeli

wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpunktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia dotycgce podstawy ptatndéci
Ustalenia dotyczce podstawy piatrigi podano w ST ,Wymagania ogélne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 fikoryta obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i roxplgamiem,
- zatadunek nadmiaru odspojonego gruntdroaki transportowe i odwiezienie na odkiad lub sy
- profilowanie dna koryta lub podia,
- zagszczenie,
- utrzymanie koryta lub podfa,

— przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclzmigj.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probekgrun

2. PN-EN 1097-5:2001 Badania mechanicznych i finych wia&ciwosci kruszyw - Czs¢ 5:
Oznaczanie zawarfoi wody przez suszenie w suszarce z wentylacj

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie toodoedksztatlcenia nawierzchni
podatnych i podiza przez obaizenie pty

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réseghnawierzchni planografem i tat

BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkiéka zagszczenia gruntu
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ROZDZIAL 4 — NAWIERZCHNIE

4.1. (D-05.01.03) NAWIERZCHNIAZWIROWA
CPV 45233100-0

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznef XS wymagania dotyece wykonania i odbioru
robét zwizanych z wykonywaniem nawierzchivwirowe;j.
1.2. Zakres rob6t obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot zsanych z
wykonywaniem nawierzchriwirowej.
Nawierzchng zwirowa maozna wykonywa na drogach obgkonych ruchem bardzo lekkim i lekkim.
Najkorzystniej jest wykonywaja w okolicach obfitujcych w kruszywa naturalne.
Nawierzchng zwirowg mazna wykonywa jednowarstwowo lub dwuwarstwowo i ukiddaa:
— podiazu gruntowym naturalnym, w przypadku gdy jest tongnrzepuszczalny - dwuwarstwowo,
— podiazu gruntowym ulepszonym np. wapnem, popiotami lotngmvegla brunatnego lub cementem, w
przypadku gdy jest to grunt nieprzepuszczalny agaearstwowo,
- warstwie odsczapcej, w przypadku gdy podtem jest grunt nieprzepuszczalny - dwuwarstwowo.
1.3. Okredlenia podstawowe
1.3.1. Nawierzchnia twarda nieulepszona - nawierzchnia pieystosowana do szybkiego ruchu
samochodowego ze wzglu na pylenie, nieréwroi, ograniczony komfort jazdy - wibracje i hataak jnp.
nawierzchnia thuczniowa, brukowcowa liayirowa.
1.3.2.Nawierzchniazwirowa - nawierzchnia zaliczana do twardych nieslmych, ktérej warstwécieralna
jest wykonana z mieszankivirowej bez uycia lepiszcza czy spoiwa.
1.3.3. Pozostate okrigenia podstawoweaszgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w ST ,Wymagania ogolne” pkR1.
1.4. Wymagania dotycace robét
Wymagania dotycgce rob6t podano w ST ,Wymagania ogolne” pkt 1.3.

2. MATERIALY
2.1. Wymagania dotycace materiatow

Wymagania dotyere materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, pudav ST ,Wymagania
ogolne” pkt 2.
2.2. Materialy do nawierzchnizwirowych

Mieszankazwirowa powinna mié optymalne uziarnienie. Krzywa uziarnienia miesigmbwinna
miesci¢ sie w granicach krzywych obszaru dobrego uziarniemadanych na rys. 1. Sktad ramowy

uziarnienia podano w tablicy 1.
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Kruszywo naturalneayte do mieszankiwirowej powinno spetni@wymagania normy PN-B-11111
[2] i PN-B-11113 [3], a ponadto wskiaik piaskowy wg BN-64/8931-01 [4] dla mieszanki zarnieniu:
od 0 do 20 mm, WP powinien wynésd 25 do 40,
od 0 do 50 mm, WP powinien wynésd 55 do 60.

Tablica 1. Sklad ramowy uziarnienia optymalnej rnéaski zwirowej

Przeswity oczek knadratowych v mm

Rysunek 1. Obszar uziarnienia optymalnych mieszangiowych

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia
Wymiary przechodzi przez sito, % wag.
oczek nawierzchnia jednowarstwowa lllvarstwa dolna nawierzchpi
kwadratowych | warstwa gorna nawierzchpdwuwarstwowej
sita dwuwarstwowej
mm a by a b
50 - - - 100
20 - - 100 67
12 - 92 88 54
4 86 64 65 30
2 68 47 49 19
0,5 44 26 28 11
0,075 15 8 12 3
Frakcfe
tamenista, Zwirowa Piaskowa
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1\ [o]
Sl :
2 20 ‘\ 80 R
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3. SPRZET
3.1. Wymagania dotycace spratu
Wymagania dotyegce sprztu podano w ST ,Wymagania ogoélne” pkt 3.
3.2. Sprat do wykonania nawierzchnizwirowej
Wykonawca przyspujacy do wykonania nawierzchaivirowej powinien wykazé sic mozliwoscia
korzystania z nagpujacego spreztu:
— koparek i tadowarek do odspajania i wydobywaniangry
- spycharek, réwniarek lub sgim rolniczego (ptugi, brony, kultywatory) do spuftania, rozktadania,
profilowania,
— sprztu rolniczego (glebogryzarki, ptugofrezarki, brotayerzowe, kultywatory) lub ruchomych mieszarek
do wymieszania mieszanki optymalnej,
- przewanych zbiornikbw na wog do zwikzania mieszanki optymalnej, wypasaych w urzdzenia do
réwnomiernego i kontrolowanego dozowania wody,
- walcow statycznych trojkotowych lub dwukotowychkkéch i srednich,

- walcow wibracyjnych.

4. TRANSPORT
4.1. Wymagania dotycace transportu
Wymagania dotyegce transportu podano w ST ,Wymagania ogélne” pkt 4.
4.2. Transport kruszywa
Kruszywo mana przewoz dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpiegagih je

przed zanieczyszczeniem i rozsegregowaniem, nadymewysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady wykonania robét
Zasady wykonania rob6t podano w ST ,Wymagania mogjopkt 5.
5.2. Przygotowanie podiga
Podiae gruntowe pod nawierzclgnitwirowa powinno spetni&@wymagania okrdone w ST ,Koryto
wraz z profilowaniem i zaggzczeniem podi@”.
Gruba¢ warstwy ulepszonego poddm, jeeli nie zostata okigona w dokumentaciji projektowej,
powinna wynosi 15 cm, a jej spadek poprzeczny od 4 do 5%.
5.3. Wykonanie nawierzchnizwirowej
5.3.1.Projektowanie sktadu mieszankiirowej
Projekt sktadu mieszanki powiniendogpracowany w oparciu o:
a) wyniki bada kruszyw przeznaczonych do mieszankirowej, wg wymaga p. 2.2,
b) wyniki badan mieszanki, wedtlug wymaggodanych w punkcie 2.2,
c) wilgotnoi¢ optymalra mieszanki okréona wg normalnej proby Proctora, zgodnie z ngrfiN-B-04481
[1].

5.3.2.Wbudowanie i zagszczanie mieszankivirowej
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Mieszankazwirowa powinna by rozkladana w warstwie o jednakowej gré&ip przy wyciu
réwniarki. Grubg¢ roztazonej warstwy mieszanki powinna byaka, aby po jej zagzczeniu oggnieto
grubas¢ projektowan, tj.:

a) dla nawierzchni jednowarstwowej (na padiailepszonym) od 8 do 12 cm,
b) dla kadej warstwy nawierzchni dwuwarstwowej (na pagt@runtowym lub warstwie odszapcej) od
10 do 16 cm.

Mieszanka po rozieniu powinna by zagszczona przégiami walca statycznego gtadkiego.
Zaggszczanie nawierzchni o przekroju daszkowym powirrpapoczaé¢ sie od krawedzi i stopniowo
przesuwd pasami podinymi, czs$ciowo naktadajcymi s w kierunku jej osi. Zagszczenie nawierzchni o
jednostronnym spadku nale rozpoca¢ od dolnej krawdzi i przesuwé& pasami podinymi czs$ciowo
naktadagcymi sk, w kierunku jej gornej krawdzi. Zagszczenie naley kontynuow& do osigniecia
wskaznika zagszczenia podanego w SST, a w przypadku gdy niejeskrélony, do osigniecia wskanika
zag:szczenia nie mniejszegoznD,98 zagszczenia maksymalnego, okanego wedtug normalnej préby
Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] i BN-77/8931{aPR

Wilgotnos¢ mieszankizwirowej w czasie zagszczania powinna lByrowna wilgotndci optymalne;j.
W przypadku gdy wilgotn&@ mieszanki jest wisza o wgcej niz 2% od wilgotnéci optymalnej, mieszark
nalezy osuszy w sposGb zaakceptowany przezyniera, a w przypadku gdy jestzeza o wgcej niz 2% -
zwilzy¢ okreslong iloscig wody. Wilgotng¢é mozna badé dowolmy metod, (zaleca s piknometr polowy lub
powietrzny).

Jeeli nawierzchng zwirowa wykonuje s¢ dwuwarstwowo, to kada warstwa powinna By
wyprofilowana i zagszczona z zachowaniem wymogow jakzejy
5.4. Utrzymanie nawierzchnizwirowej

Nawierzchniazwirowa po oddaniu do eksploatacji powinn& Ipyeleggnowana. W pierwszych dniach
po wykonaniu nawierzchni nalg dba, aby byla ona stale wilgotna, zrasgaja wody ze zbiornikoéw
przewanych.

Nawierzchnia powinna ldyréwnomiernie zajgdzana (dogszczana) przez samochody na calej jej
szerokdci, w okresie 2 tygodni, w zwzku z czym zaleca siprzektadanie ruchu na inde pasy przez
odpowiednie ustawienie zastaw.

Pojawiagce st wklgsniecia po okresie piegnacji wyréwnuje s kruszywem po uprzednim
wzruszeniu nawierzchni za pomposkardow. Wczesne wyréwnanie widie¢ zapobiega powstawaniu
wybojéw. Jeeli mimo tych zabiegéw twosazsie wyboje, uszkodzone miejsca nalewycia¢ pionowo i
usuryé, dosypé swiezej mieszankizwirowej, wyprofilowa i zagsci¢ wibratorem plytowym lub ecznym

ubijakiem.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Zasady kontroli jakoéci robot
Zasady kontroli jakéci robét podano w ST ,Wymagania ogolne” pkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét
Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien wykénzadania kruszyw przeznaczonych do

produkcji mieszankiwirowej i przedstawd wyniki tych bada Inzynierowi do akceptacji.
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6.3. Badania dotycgce cech geometrycznych i wkgiwosci nawierzchni zwirowej
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow
Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanej nawierzchaivirowej podaje tablica 2.

Tablica 2. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréow

Lp. | Wyszczegolnienie bada Minimalna czstotliwos¢ bada i pomiarow

1 Uksztattowanie osi w planie co 100 m oraz w pgack gtéwnych tukéw
poziomych

2 Rzdne wysokéciowe co100m

3 Réwnd¢ podiuzna co 20 m na kalym pasie ruchu

4 Réwnd¢ poprzeczna 10 pomiaréw na 1 km

5 Spadki poprzeczne 10 pomiaréw na 1 km oraz w fachk
gtéwnych tukéw poziomych

6 Szeroké¢ 10 pomiaréw na 1 km

7 Grubd¢ 10 pomiaréw na 1 km

8 Zag:szczenie 1 badanie na 608 mawierzchni

6.3.2.Uksztattowanie osi nawierzchni

O$ nawierzchni w planie nie nae byt przesunjta w stosunku do osi projektowanej ccegj niz + 5
cm.
6.3.3.Rzedne wysokéciowe

Odchylenia rzdnych wysokéciowych nawierzchni od ezinych projektowanych nie powinno by
wieksze nk +1 cmi -3 cm.
6.3.4.R6wna¢ nawierzchni

Nieréwndci podtuzne nawierzchni nay mierzy tata 4-metrove, zgodnie z norsnBN-68/8931-04
[5]. Nierownaici poprzeczne naky mierzy¢ 4-metrove fatg. Nierdwndci nawierzchni nie powinny
przekracz& 15 mm.
6.3.5.Spadki poprzeczne nawierzchni

Spadki poprzeczne nawierzchni na prostych i tukadwinny by zgodne z dokumentag]
projektow z tolerancy + 0,5%.
6.3.6.Szeroké¢ nawierzchni

Szeroké¢ nawierzchni nie me r@ni¢ si¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz -5 cm i +10 cm.
6.3.7.Grubds¢ warstw

Gruba¢ warstw naley sprawdzé przez wykopanie dotkéw kontrolnych w potowie siexi
nawierzchni. Dopuszczalne odchytki od projektowagrepcci nie powinny przekraczat 1 cm.
6.4. Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia nzje przeprowadz& na podstawie oceny wizualnej oraz pomiarow
wykonanych co najmniej w 10 punktach na 1 km i poréniu zgodnéci wykonanych elementow
odwodnienia z dokumentacprojektovy.

Pochylenie niwelety dna rowéw nale sprawdza co 100 m. Stwierdzone w czasie kontroli
odchylenie spadkéw od spadkoéw projektowanych ni@ipoo by wieksze nk + 0,1%, przy zachowaniu

zgodndci z projektowanymi kierunkami odprowadzenia waéd.
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6.5. Zagszczenie nawierzchni
Zageszczenie nawierzchni nale bad& co najmniej dwa razy dziennie, z tyme maksymalna
powierzchnia nawierzchni przypades na jedno badanie powinna wyro800 nf. Kontrok zag:szczenia

nawierzchni ména wykonywa dowolrny metod.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Zasady obmiaru robot
Zasady obmiaru robot podano w ST ,Wymagania ogoéjrie’7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarova jest n¥ (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchimiirowe;.

8. ODBIOR ROBOT
Zasady odbioru rob6t podano w ST ,Wymagania odgbhe 8.
Roboty uznaje siza zgodne z dokumentacprojektowy, SST i wymaganiami bkyniera, jeeli

wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ustalenia dotycgce podstawy ptatrici podano w ST ,Wymagania ogdlne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 fmawierzchnizwirowej obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdt,
— spulchnienie, wyprofilowanie i zagzczenie ze skropieniem wpgodiaza gruntowego lub warstwy
odsjczapce),
- dostarczenie materiatow,
— dostarczenie i wbudowanie mieszarikiirowej,
- wyrownanie do wymaganego profilu,
— zagszczenie poszczegOlnych warstw,

— przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclzmigj.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badanie prébek fgrun

2. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa natwatto nawierzchni drogowyctZwir i
mieszanka

3. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa natwalo nawierzchni drogowych. Piasek

4. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie gwska piaskowego

5. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rééghnawierzchni planografem i tat

6. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkéka zagszczenia gruntu.
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4.2. (D-05.03.08) POCZWORNE POWIERZCHNIOWE UTRWALENIE
CPV 45233100-0

I. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem specyfikacji techniczneg swymagania dotyee wykonania i odbioru ulepszania
nawierzchnizwirowej przy wyciu emulsji asfaltowejrednio rozpadowej oraz kruszyw tamanych, na drogach
obcigzonych ruchem lekkim i bardzo lekkim.
1.2. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w specyfikacji dotgcprowadzenia rob6t zgzanych z remontem nawierzchni
zwirowej obejmugcej poczwdrne powierzchniowe utrwalenie przyyciu emulsji asfaltowej nawierzchni
zwirowej, wczéniej wyprofilowanej ladz w zaleznosci od potrzeb wyréwnanej kruszywem naturalnym,
stabilizowanym mechanicznie.
1. 3. Okreslenia podmiotowe
1.3.1. Powierzchniowe utrwalenie jest to wieloksotspryskanie emulsj asfaltowa srednio rozpadow
wielokrotne rozsypanie kruszywa sortowanego oragszxzenie walcem gtadkim poszczegdélnych warstw.
Celem powierzchniowego utrwalenia jest uszczeleigmzygotowanej wczeiej podbudowyzwirowe;.
1.3.2. Asfaltowa emulsja kationowa

Asfaltowa emulsja jest to lepiszcze bitumiczne v8tpoi zawiesiny rozproszonego asfaltu w wodzie,
otrzymana z zastosowaniem emulgatora kationowego.

2. MATERIALY
2. 1. Materiatami stosowanymi przy wykonaniu pow@miowego utrwaleniaas
2.1.1. Kruszywo:
Do zabiegu naley stosowa:
a) grysy kamienne fr. 16-31,5 mm, 8-16 mm, 2-8 @+, mm,
a) 2. 1. 1. . Wymagania dla gryséw kamiennych:
1) Zawartd¢ ziaren poniej 0,075 mm — max 1,5%
2) Zawartd¢ frakcji, podstawowej — min. 75%
3) Zanieczyszczenia organiczne — barwa nie cierszaejz wzorcowa
4) Zanieczyszczenia obce — max 0,1%
2.1.1.2. Warunki dostaw i sktadowania.
Pochodzenie kruszywa i jego jakopowinny by uzgodnione z inspektorem nadzoru. Padigktadowiska
powinno by réwne, o twardej powierzchni zabezpiegeaj przed zanieczyszczeniem.
Asfaltowa emulsjdrednio-rozpadowa — wymagania.
= Barwa bazowa do ciemno hrowej
= Zawartg¢ asfaltu 59 — 70 %
= Lepkds¢ Englera>30F
= Indeks rozpadu 80 — 120 g/ 100 g
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Przyczepnét asfaltu do kruszywa — 85%
Podczas realizacji zadania zabrania sbsowania lepiszczy pochagych od régnych producentéw. Przy
przechowywaniu asfaltowej emulsji, czas jej skladopia nie powinien przekracza4 tygodni od daty

produkcji, temperatura przechowywania emulsji rovimna by nizsza nk +3 "C.

3. SPRZET

3.1. Rodzaje spreatu

Wykonawca powinien dysponowaastpujacym sprawnym technicznie sptem:

- szczotka mechaniczna

- skrapiarka lepiszcza

- roZcietacz kruszywa

- walec statyczny

3.2. Szczotka mechaniczna -jest przeznaczona deamsa lznych ziaren kruszywa.

3.3. Skrapiarka lepiszcza - musi gwarantéw@vnomierny i zgodny z projektowailosciag sprysku lepiszcza
w kierunku podhanym i poprzecznym.

3.4. RoZcietacz kruszywa - powinien zapewnbztazenie kruszywa o zakonej frakcji i w wymaganej ileci
na zataonej szerokéci z prdkaoscig zblizong do pedkosci poruszania giskrapiarki .

3.5. Walec statycznysredni (nie mae powodowdé miazdzenia ziaren kruszywa).

4. TRANSPORT
4. 1. Kruszywo naley przewozé w taki sposéb, aby nie dofmi¢ do jego zanieczyszczenia i zmieszania
réznych frakcji .
4.2. Emulsja asfaltowdrednio-rozpadowa powinna bytransportowana w cysternach lub skrapiarkach.

Cysterny powinny b§ podzielone przegrodami o pojensnbnie wigkszej nz 1m3

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Projektowanie powierzchniowego utrwalenia ohg¢ nasipujace czynnéci:

a) ocegr stanu istnigjcej podbudowywirowe] - dokonuje inspektor nadzoru przy wspétadziwykonawcy.
b) rodzaj powierzchniowego utrwalenia oraz wiglkofrakcji okrella zamawiaicy w porozumieniu
Z Inspektorem nadzoru.

Teoretyczna il emulsji i kruszywa na 1fn

Numer warstwy Frakcja kruszywa llo$¢ kruszywa llo$¢ emulsji K — 2
powierzchniowego mm kg/m2 kg/m2
utrwalenia
I 16 -31,5 45 - 55 1,8-2,0
I 8-16 20-25 2,0-2.2
1] 2-8 11-13 12-14
v 0-2 8-10 1,0-1.2

5.1.1. Ustalenie rzeczywistej #ia sktadnikow na | m2
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Okreslenie rzeczywistej iléci sktadnikow lepiszcza i kruszywa zastanie uswlprzez inspektora
nadzoru i Wykonawgna odcinku prébnym przy uwzginieniu wszystkich warunkéw terenowych.

5.2. Wykonawca przedstawi do akceptacji inspektoroadzoru projekt organizacji rob6t i harmonogram
robot.

5.3. Zakres organizacji robot

5.3.1.Przygatawanie podta

Przed przysipieniem da powierzchniowego utrwalenia nawierzchwnirowej podiae naley
wyréwna (uzupeiné) przy wyciu kruszywa stabilizowanego mechanicznie, agpasé wyprofilowa da
wihasciwego profilu podtianego i poprzecznego.
5.3.1.1. Oczyszczenie istniegj podbudowy.

Tuz przed przysipieniem do rozktadania lepiszcza- nawierzchnia poaiby oczyszczona. Przed
przystpieniem do rob6t wskazane jest zwgihie podbudowy wad
5.3.2. Oznakowanie robat.

Za bezpieczistwa ruchu w olgbie odcinka, na ktérym wykonywane jest powierzclweoutrwalenie ad
chwili rozpoczcia rob6t a da kaca okresu piegnacji (oddanie nawierzchni da ruchu bez ogramicze
odpowiedzialny jest wykonawca robot.

5.3.3. Rozkladanie lepiszcza.

Lepiszcze naley rozkltad& na podbudowie przy dobrej- bezdeszczowej pagagriey temperaturze
otoczenia nie iszej ni 10°C. Rozpoaxie rob6t mae nasipi¢ po wykonaniu badasprawdzajcych wg
pkt. 6.1.2. i upewnieniu &i ze nawierzchnia zostala przygotowana zgodnie z wwmami, a sprg
gwarantuje rozipenie przewidzianej ikei lepiszcza. Temperatura rozktadanej emulsji &sfadj jest funkci
procentowéci emulsji i jej lepkdé¢ powinna zapewidi réwnomierne pokrycie nawierzchni. Przy
rozpoczynaniu skraplania zaleca;,saby lepiszcze (do chwili jednorodnego dozowanigjptywato na
arkusze papy lub folii rozimne na nawierzchni. Ponieswav wickszaici skrapiarek, przy kragdziach
pokrywanego pasa, lepiszcze jest dozowane w myijsitosciach (dwukrotne pokrycie, a nie trzykrotne)
dlatego te przy wykonywaniu drugiej potowy jezdni nale emulsg rozktad& na zaktadk (ok. 20 cm).
Tolerancja w zakresie dozowania lepiszcza wynosb@/g/m2e
5.3.4. Rozkiadanie kruszywa.

Kruszywo powinno b§ rozkladane réwnomiernie, warsfwv ilosci ustalonej wg SST w pkt. 5.1.1.
naswiezo roziazonej warstwie emulsji asfaltowej za potgagktadarki kruszywa jagtej za skrapiark Czas
Jaki uptywa od chwili rozizenia lepiszcza do chwili roztenia kruszywa powinien Bymaozliwie jak
najkrotszy (kilka sekund). Roboty powinny &dyak zorganizowane, aby ukladarka kruszywa czekala
skrapiark, nigdy odwrotnie. Skrapiarka lepiszcza jest magayiodacy. Ukladane kruszywo nie me by
mokre, ze wzgldu na wydtaenie czasu rozpadu emulsji. Tolerancja w zakrekiadania kruszywa wynosi
+/- 1dm3/mt.

5.3.5 Walowanie.

Bezparednio po rozigeniu pierwszej warstwy kruszywa, watuje § tylko wsepnie, a wiaciwe
utwierdzenie ziaren w nawierzchni przeprowadzadsipiero po utgeniu drugiej warstwy kruszywa. W celu
uzyskania wtéciwego przywatowania nmma przyp¢ 3-4 — krotne przégie walca. Warsty ostatnj z

uzyciem emulsji i kruszywa fr. 0-2 nalg wykona po usungciu luznego kruszywa po kilku dniach od
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utozenia warstwy drugiej. Ostateczne utwierdzenie mikreiszywa i utéenie "mozaiki" nagpuje dopiero po
kilku dniach pod wptywem ruchu.
5.3.6. Pigdgnacja wykonanego powierzchniowego utrwalenia,

Na swiezo potazonym powierzchniowym utrwaleniu nale ograniczy predkos¢ ruchu do 30km/h.
Dlugos¢ okresu, w ktérym nawierzchnia powinna ¢byhroniona zabey od istniejcych warunkéw
pogodowych i ruchowych. Po uplywie dwoch- trzechi dralezy przeprowadzi zamiatanie szczodk
mechaniczg ,celem usuricia nie zwjzanych lepiszczem ziaren kruszywa. Npste powierzchniowe

utrwalenie mae by oddane do ruchu niekontrolowanego.

6. KONTORLA JAKO $CI ROBOT

Za jaka¢ zastosowanych materiatdw i wykonywanych robét acazzgodné¢ z wymaganiami SST
odpowiedzialny jest Wykonawca robét. Do obgakidéw Wykonawcy naley opracowanie i przedstawienie do
akceptacji inspektora nadzoru Programu Zapewnielaigei (PZJ), w ktérym naley przedstawd
zamierzony sposOb wykonania robdt, ainwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarauel
wykonanie robét zgodnie z dokumentagrojektova, SST oraz poleceniami i ustaleniami przekazaniami
przez inspektora nadzoru.
Program Zapewnienia Jalad (PZJ) powinien zawietaw szczegoélnci:
- opis organizacji rob6t, w tym: harmonogram, spioptowadzenia rob6t, organizacjuchu na budowie wraz
z oznakowaniem, zasady bhp;
- wykaz zespotéw roboczych "J opis kwalifikacjirzggotowania praktycznego;
- wykaz maszyn i ugdzer stosowanych na budowie z podaniem ich parameted@nicznych oraz opisem
wyposaenia w mechanizmy do sterowania iagdzenia pomiarowo-kontrolne;
- wykaz srodkéw transportu (rodzaje i #oi) oraz uradzei do magazynowania i zatadunku lepiszcza i
kruszywa;
- opis sposobu i procedury kontroli wegtrznej podczas dostaw materiatu, sprawdzania i@eahia spratu
oraz sprawdzania robot,
- wykaz odpowiedzialnych za jaébi terminowa¢ wykonania elementéw robot;
- opis postpowania z materiatami i robotami nie odpowiagdgmi wymaganiom.
6.1. Kontrola jakosci materiatow
6.1.1. Kruszywo

Wykonawca jest odpowiedzialny za jdkostosowanych kruszyw, prowadzi na swoj koszt kdatro
ilosciowo-jakasciowy ich dostaw. Badania wykonywane przez Wykonapowinny obejmowaé sprawdzenie
spetnienia wymagacech gatunkowych zgodnych z pkt: 2. 1. 1. 1. Madima ilas¢ i czestotliwos¢ bada
powinna wynosi jedno badanie na parne kruszywa dostargmansktadowisko. Kala jednostkowa dostawa
kruszywa (samochéd z kruszywem) powinng bgeniona wizualnie i w przypadku wyptenia watpliwosci
odnasnie jakdaci naley kruszywo takie umizi¢c na oddzielnym sktadowisku do chwili wykonania
sprawdzajcych bada laboratoryjnych.
Wykonawca w opracowanym PZJ powinien gkkeszczegotowo:
- sposo6b dokonania odbioru kruszywa od producenta;

- przyjetg czestotliwos¢ bada ;
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- SposOb pobierania prébek;
- laboratorium wykonujce badania;
- spos6b pogpowania w przypadku stwierdzenia dostawy partiskswa niezgodnego z wymaganiami SST.
Inspektor Nadzoru mi@ niezalenie zagdac wykonania bad@a dodatkowych przez Wykonawdub we
whlasnym zakresie.
6.1.2. Emulsja asfaltowa

Wykonawca jest odpowiedzialny za prawidlowe zamdweei jaka¢ stosowanego lepiszcza,
prowadzi na swoj koszt jego kontgolW opracowanym Programie zapewnienia JakdNykonawca
powinien okréli¢ sposéb dokonywania odbioru partii lepiszcza ooaizaj i czstotliwos¢ bad& kontrolnych.
Producent emulsji powinien dmizy¢ do dokumentéw przewozowych atest jgdoemulsiji; dla kadej
dostarczonej partisodka transportu) natg okresli¢:
- barwe emulsiji,
- jednorodné¢ emuls;ji.
- czas rozpadu.
Z dostarczonych partii emulsji nale wybrat | lub 2 (w zalénoici od diugdci odcinka) i pobr& 2 dni
lepiszcza do szczelnego pojemnika, z potowy prdbKiona: badania, a ich wyniki przekazinspektorowi
nadzoru.
6.2. Badania przed wykonaniem robot
6.2.1. Badania regulage sprzt

Przed sezonem robdt i poZkej naprawie skrapiarki i uktadarki kruszyw maszyaypowinny by
poddane badaniom tesioym. Na specjalnym stanowisku lub poletku powinny lokreslane zalenosci
pomigdzy wydatkiem lepiszcza i kruszywa, a rastwami takich parametréw jak:
- cisnienie
- obroty pompy
- predkos¢ jazdy skrapiarki
- predkos¢ jazdy uktadarki kruszywa
Podczas tych badgowinna by takze okréglona réwnomierné& dozowania lepiszcza i kruszywa w kierunku
podhiwznym i poprzecznym przy #ych szerokéciach rozktadania. Wynik tego powiniendbprzedstawiony
w postaci tabel lub wykreséw pozwaleych na ustawienie mechanizmoéw regulacyjnychedkosci jazdy
dla zal@onej ilosci rozktadanego lepiszcza lub kruszywa.
6.2.2. Badania sprawdaap

Niezaleznie od bada testupcych spret, przed rozpocxiem robo6t powierzchniowego utrwalenia
powinny by wykonane nagpujace badania kontrolne:
a) sprawdzenie jakoi kruszywa i lepiszcza przez laboratorium Zamaaciego.
b) sprawdzenie stanu przygotowania podbudowy, dekma byg wykonane
powierzchniowe utrwalenie, polegag na wizualnej ocenie jakm wykonanych robét przygotowawczych
{oczyszczenia nawierzchni),
¢) ocena wizualna stanu technicznego g@prz wszystkich jego podzespotow oraz ggzer magcych wplyw

na dozowanie lepiszcza j kruszywa.
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d) sprawdzenie na wybranym odcinkusa@dczalnym (odcinek drogi- plac) dozowaniasdblepiszcza i
kruszywa przy takich nastawach parametréw, jakieieeza s utrzyma podczas robot.
W badaniach sprawdzgych wykonywanych przed rozpagiem robdt powinien uczestniazyinspektor
Nadzoru, ktéry po stwierdzeniu ich pozytywnego vkgniezwala na rozpoezie robét.
6.3. Badania i kontrola w czasie wykonywania robét

Badania Wykonawcy w czasie realizacji powierzchréga utrwalenia obejmaj
- sprawdzenie czy mechanizmy regulacyjne i paramskrapiarki oraz uktadarki kruszywa zostaly tak
ustawione, jak to ustalono na odcinkiéwimdczalnym,
- sprawdzenie czy na budewdostarczane jest kruszywo o przewidzianej frakpjipwadzenie stalej
obserwacji wyptywu z dyszy kolektora oraz stopri&nycia nawierzchni kruszywem.
W przypadku zauwzenia zatkania lub wadliwego wyptywu lepiszcza, @hotylko z jednej dyszy, ulz tez
nieréwnomiernego pokrywania nawierzchni kruszywelgzy natychmiast wstrzynéadalsze prowadzenie
robé6t i usugé przyczyre wadliwego funkcjonowania spgtu, Nalezy zachowd minimalm odlegta¢ migdzy
skrapiarly a uktadark kruszywa
- kontrolowanie liczby przé¢ walca,
- wykonywanie kontrolnych pomiaréw #oi rozktadanego lepiszcza i kruszywa w sposéb jakodcinku
dodwiadczalnym i poréwnanie z dopuszczaltolerancy podam w SST, Pomiary naly wykonywa
przynajmniej raz dziennie 2ypo rozpoczciu robét oraz w kadym przypadku, jgeli zaobserwuje sizmiany
w jednorodnéci ukltadanego lepiszcza i kruszywa.
Oceniane dane oraz wyniki badapomiaréw wykonywanych przed i w czasie wykonyvearobét powinny
by¢ zarejestrowane przez Wykonaywe dzienniku bada,
6.3.1. Pomiar szerokoi

Po zakaczeniu okresu piegnacji powierzchniowego utrwalenia inspektor nadzer obecnéci
Wykonawcy dokonuje pomiaru szergkbulepszonej nawierzchni z doktade@ do +/- | cm w 10 miejscach
na 1km. Mierzy si szeroké¢ tylko tej czsci jezdni, ktéra charakteryzuje¢sdobrym osadzeniem ziaren
kruszywa w lepiszczu. Wymierzona szerékaie powinna s rézni¢ od przewidzianej w warunkach
kontraktu wecej niz +/- 5cm. Sprawdzenia i poréwnania z umomymaga réwnig lokalizacja pocgtkowa i
koncowa odcinka powierzchniowego utrwalenia.
6.3.2. Ocena wygtlu zewrtrznego

Oceny wykonanych rob6t dokonuje Inspektor Nadzogpadinie z Wykonawg metod, wizualm.

Powierzchniowe utrwalenie powinno charakteryzéwsia jednorodnym wygldem zewgtrznym.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostlk obmiaru wykonywania powierzchniowego utrwalenist jem2.
Obmiar robét polega na oléteniu faktycznego zakresu robét oraz obliczeniwczgwistych ilgci

wbudowanych materiatéw. Obmiaru robét dokonuje Whawca i uzgadnia z inspektorem nadzoru,

8. ODBIOR ROBOT
Odbiér ostateczny - po zakezeniu robot, jednale nie wczéniej niz po uptywie 14 dni od daty

zgloszenia zakiczenia robo6t (po oddaniu powierzchniowego utrwaedob niekontrolowanego ruchu).
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Odbiér ostateczny polega na oceniesdloi jakosci wykonanych robo6t oraz ustaleniu rkmwego
wynagrodzenia za ich wykonanie. Catkowite z2adaenie robdt na obiekcie oraz jego gotéévdo odbioru
ostatecznego powinna dpotwierdzona przez kierownika robét.

Wykonawca przygotuje do odbioru ostatecznego iqiozy dokonujcemu odbioru operat kolaudacyjny, w
ktorego sktad wchodzm.in. wymienione dokumenty:

- dokumentacja projektowa,

- szczegotowa specyfikacja techniczna /SST /,

- atesty jakéciowe wbudowanych materiatow,

- sprawozdanie techniczne,

- inne dokumenty wymagane przez inspektora nadzoru

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Pfatng¢ jest ustalana za | m'2 utrwalonej nawierzchni zgedz obmiarem i ocen jakasci
materiatow i warstwy na podstawie pomiaréw i biatiboratoryjnych.
Cena jednostkowa obejmuje:
- roboty przygotowawcze i oznakowanie robaét,
- dostarczenie na teren budowy kruszywa i lepisptaa materiatébw pomocniczych,
- 0czyszczenie podia,
- spryskanie lepiszczem,
- rozicielenie kruszywa i przywatowanie zgodnie z wymagam specyfikacji technicznej,
- pielegnacg nawierzchni z usuwaniem kruszywa niezzginego i zapobiegawczym ograniczenieguRosci

i ruchu, przeprowadzenie wymaganych pomiar6éw i haalboratoryjnych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

10.1 Normy

10.L.I. PN-B-11111 Kruszywo naturalne

10.1.2. PN-C-04014 Przetwory naftowe. Oznaczemikdei wzglednej

10.1.3. BN — 70/8931 - 08 Oznaczenie aktywnej mepodci lepiszczy bitumicznych do kruszyw.

10.2. Inne dokumenty

10.2.1. Powierzchniowe utrwalenie. Oznaczenidgcilaozkladanego lepiszcza i kruszywa. Opracowanie
Zlecone przez GDDP do stosowania pismem GDDP-5%3H1/92 z dn. 1992-02-03.



